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1 Wazne uwagi

System LXNAV S8x/S10x jest przeznaczony jedynie jako pomoc w nawigacji w lotach VFR.
Wszelkie informacje sg przedstawione tylko dla poréwnania. Teren, lotniska i dane dotyczace
przestrzeni powietrznej sg zapewniane jedynie jako pomoc do zachowania Swiadomosci

sytuacyjnej.

Informacje w tym dokumencie mogg ulec zmianie bez powiadamiania o niej. LXNAV
zachowuje prawo do zmiany lub poprawy swych produktdw oraz zmiany w tym dokumencie
bez obowigzku powiadamiania osdb fizycznych lub organizacji o takowych zmianach lub
poprawkach.

Z6tty tréjkat wskazuje na czedei instrukcji, ktére powinny byé czytane z uwagg i
sg wazne dla pracy z systemem LXNAV S8x/S10x.

@ Czerwony trdjkat oznacza procedury, ktére sg krytyczne i mogg skutkowac
utratg danych lub inng krytyczng sytuacjs.

3 Zarbwka wskazuje uzyteczne dla uzytkownika wskazowki.

L
/&E\"\ Ikona chmury wskazuje informacje dotyczace funkcji wystepujacych jedynie w
systemach serii S10x.

1.1 Ograniczenia gwarancji

Niniejszy produkt LXNAV S8x/S10x podlega dwuletniej gwarancji dotyczacej defektow
wynikajgcych z nieprawidtowej produkcji. W tym okresie LXNAV zapewnia naprawe lub
wymiane komponentdw, ktore ulegty awarii podczas normalnego uzytkowania. Tego typu
naprawy sg bezptatne dla uzytkownika, ktdry ponosi tylko koszty transportu lub wysyiki.
Gwarancja nie obejmuje awarii wynikajgcych z nieprawidtowego uzycia, uszkodzen
fizycznych lub nieuprawnionych napraw i ingerencji w urzadzenie.

Aby uzyska¢ naprawe w ramach gwarancji, skontaktuj sie ze swoim dealerem LXNAV lub
bezposrednio z firmg LXNAV.

© 2018 LXNAV Polska. Wszelkie prawa zastrzezone!
Kopiowanie, powielanie i wykorzystywanie tresci bez zgody LXNAV Polska jest zabronione.
Dokument dostepny bez ograniczeri dla klientow LXNAV Polska.
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2 Zawartosc¢

* Gtdwna jednostka LXNAV S8x lub S10x

» Gtdéwny kabel zasilajgcy dla S8x/S10x + magistrala CAN

*  Gtosnik

» Kabel GPS (dotgczona specyfikacja IGC, inne typy sg opcjonalne, kabel dotgczany
tylko do urzadzen S8x)

» Kabel do PDA(opcjonalnie)

* Dwie $ruby 2x6mm

* Antena Bluetooth

* Antena GPS

* Wykres ze skalowaniem barografu ®

Tylna kabina:

» Gtdéwna jednostka S8xD

» Rozdzielacz Y do przewodu (tylko jezeli jest réwniez modut busoli lub sterowania z
drazka D)

* Gléwny przewdd 3m (CAN)
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2.1 Wariometr S80 (80mm)

80,20
63

+2.0M
< +3.0Mm%
Cy 1 -

80.90

180km,
360R Mh

Cisnienie Catkowite

Cisnienie Statyczne

Port Audio

.

148,81
131,65

TE

Port GPS/FLARM
" I
Gtowne zasilanie
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2.2 Wariometr S8 (57mm)

61
47,38

Port Audio Cisnienie statyczne

Ci$nienie catkowite

Gtowne zasilanie Port GPS/FLARM

Port PDA

NIE UZYWANE
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2.3 Wariometr S10 (57mm)

Antena GPS

Port Audio

~NIE UZYWANE

Port GPS/FLARM _

Antena Bluetooth

Gtéwne zasilanie —

—__ Ciénienie catkowite

Port PDA

Ci$nienie statyczne
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2.4 Wariometr S100(80mm)

NIE UZYWANE Antena Bluetooth
I __Cisnienie catkowite
Antena GPS __Ciénienie statyczne
Port GPS/FLARM
2 Port PDA
Gtowne zasilanie
Port Audio
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2.5 Druga jednostka S8D

CAN

CAN
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2.6 Druga jednostka S80D

CAN

CAN
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3 Podstawy
3.1 Opis LXNAV S8x/S10x

LXNAV S8x/S10x jest samodzielnym cyfrowym wariometrem, kalkulatorem dolotowym i
systemem nawigacji z prostg, ruchomg mapa. LXNAV S8x/S10x posiada zaréwno port
GPS/FLARM oraz wejscie/wyjscie PDA/PNA. Wymiary urzadzenia sg ustandaryzowane do
otworéw w tablicy przyrzadéow o $rednicach 80mm lub 57mm. Urzadzenie moze zasilaé
urzadzenia PDA/PNA pradem statym (5V/1A). Urzadzenie ma zintegrowany precyzyjny
cyfrowy czujnik ci$nienia oraz przy$pieszeniomierze. Dane sg zbierane z czestotliwoscig
wyzszg niz 100 prébek na sekunde. Dane Czasu Rzeczywistego sg wysSwietlane poprzez
wskazdwke wariometru, mape przestrzeni powietrznej oraz maksymalnie 4 pola wyswietlane
na monitorze QVGA o rozdzielczosci 320x240, 3.5 calowym (S80/S100) lub 2.5 calowym
(S8/10) Aby dostosowywac wartosci i ustawienia, LXNAV S8x/S10x ma dwa pokretla z
mozliwoscig wciskania oraz trzy dodatkowe przyciski

LXNAV S8x/S10x moze zostal rozszerzony o jeden lub wiecej przekaznikdw poprzez
magistrale CAN. Pozwala to na niezalezng kontrole wszystkich funkcji wariometréw przez obu
pilotdw w szybowcach dwumiejscowych, z przedniej jak i tylnej pozyciji.

Average vario

+0.1kts

py 08 Netto N

T T42A
Vario awCle

Altitude

57m

True airspeed

{;{LQ\A Wariometry z serii S10x zawierajg certyfikowany logger IGC, modut Bluetooth oraz
baterie wewnetrzng pozwalajgcg na 3 do 4.5 godzin pracy.
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3.2 Wilasciwosci LXNAV S8x/S10x

Niezwykle jasny kolorowy wyswietlacz QVGA 3.5 cala (S80/S100) lub 2.5 cala
(S8/S10), czytelny w dowolnych warunkach $wiatla dziennego z mozliwoscig
dostosowania sie do warunkdw.

Dwa pokretta z mozliwoscig wciskania oraz trzy przyciski do wyboru i wprowadzania opcji.
Zatadowane fabrycznie dane o biegunowych predkosci niemal wszystkich szybowcdw.
Wejscie/wyjscie GPS/FLARM oraz PDA/PNA.

Wskazywanie danych z FLARM-u jezeli FLARM jest podtgczony do portu GPS/FLARM.

Programowalne wskazowki dla wybieranych przez uzytkownika danych takich jak predkos¢
pionowa netto, wariometr relatywny, wariometr energii catkowitej.

Wyswietlacz 320x240 pikseli z dodatkowymi informacjami takimi jak noszenie $rednie,
asystent krazenia lub predkosci.

Wiele opcji audio.

Czestotliwos¢ probkowania danych 100Hz stuzgca do bardzo szybkiej reakcji.

Wskazywanie predkosci na przeskoku.

Planowany w przysztosci wielojezyczny interfejs uzytkownika.

Kompensacja energii catkowitej moze by¢ wybrana pneumatyczna lub elektroniczna.
Mozliwo$¢ dobierania ustawien audio przez uzytkownika.
Edytowalny asystent krazenia.

Wbudowany logger IGC z wysokim poziomem certyfikacji. &5
Wbudowany modut Bluetooth. &

Zapasowa bateria wewnetrzna. £

Czujnik poziomu dzwieku silnika. &5

Wbudowany modut GPS. &

3.2.1 Interfejsy

Port wejscia/wyjscia GPS/Flarm magistralg RS232(wtyczka RJ12, nie standardowa IGC).
Wejscie/wyjscie PDA magistralg R$232 lub TTL, dla urzadzen PDA/PNA dziatajgcych na
napieciu zasilania 5V.

Port audio (standardowy 3mm jack).

Magistrala CAN 1Mbit do urzadzen dla tylnej kabiny S8xD lub naktadek na drazek.

3.2.2 Opgje

Uzywajgc magistrali CAN mozna podtaczy¢ urzadzenie do drugiej kabiny. Urzadzenie
zainstalowane w tylnej kabinie szybowca jest zasilane niezalezenie i otrzymuje wszelkie
niezbedne dane z gtéwnego wariometru. Komunikacja pomiedzy urzadzeniami jest
zapewniana wytgcznie magistrala CAN (dotyczy naktadek na drazek, modutéw busoli, tylnego
wariometru).
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3.2.3 Dane techniczne
Napiecie zasilania to 10-16V pradu statego.

3.2.3.1 Zuzycie pradu

S8 140 190
S8D 90 140
S80 140 190
S80D 90 140
S10 170 200
S100 190 250

3.2.3.2 Wymiary i masa

57 mm
S8 srednica otworu 339
61x61x95mm

57 mm
S8D srednica otworu 210
61x61x48mm

80 mm (3.15") standardowa

lotnicza
S80 srednica otworu 460

81x81x132mm

ISC% mm (3.15") standardowa
otnicza

S80D srednica otworu 230
81x81x45mm

57 mm
S10 srednica otworu 348
61x61x70mm

80 mm (3.15") standardowa

lotnicza
5100 Srednica otworu 515

81x81x64mm
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4 Opis systemu
4.1 Przyciski i pokretia

Dwa pokretta dysponujg rowniez mozliwoscig wciskania. LXNAV S8x/S10x rozrdznia krotkie i
dtugie wcisniecie. Krotkie wcisniecie jest po prostu kliknieciem, dtugie oznacza przytrzymanie
przycisku dtuzej niz jedng sekunde.

4.1.1 Wylacznik

Urzadzenie uruchamia sie po wcisnieciu dowolnego przycisku lub pokretta. Dtugie wcisniecie
gornego pokretta wytgcza LXNAV S8x/S10x. Uzywaj tego zamiast przycisku master switch.

4.2 Pokretia

Gérne pokretto przeznaczone jest do kontroli dzwieku. Krotkie wcisniecie prowadzi do opcji
wyboru pomiedzy opcjami i dostosowania gtosnosci wariometru, mowy i dzwiekow FLARM'u.
Dtugie wcisniecie gérnego pokretta wytgcza urzadzenie poprawnie.

Volumes

Speech
[c =

Flarm

Vario

CLOSE

Nizsze pokretto stuzy do dostosowywania ustawien biezgcego trybu lub menu. Dolnym
pokrettem mozna przetaczal sie pomiedzy biezgcym ustawieniem MC, balastu i much na
krawedzi natarcia. W kazdym innym menu pokretto to stuzy do ustawiania wartosci lub edycji
tekstu.
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4.3 Trzy przyciski

Trzy przyciski pomiedzy pokrettami majg ustalone funkcje. Gorny przycisk to ESC(anuluj),
Srodkowy przetgcza pomiedzy trybami a dolny to ENTER(OK). Gorny i dolny stuzg réwniez do
przetgczania pomiedzy podstronami w trybach Punkty zwrotne i Zadanie.

Przycisk stuzacy do:
e Wyboru trybu
* Potwierdzania

Pokretto z opcja
wciskania stuzy do:

3
-

wyboru _ Wchodzenie i edycja
Required Altitude jedynie W menu
Przycisk stuzacy do: & -1729m dzwieku
* Przefgczania trybéw ="a”° ey
* Wychodzenia 7 10 8V
Required alt.
13 99":, Pokretlo z opcja\
. : ' wciskania stuzy do:
~Przycisk stuzacy do:
e Wyboru trybu i
* Potwierdzania Dos.tosowywagll'g .
wyboru poziomu przyblizenia

Wchodzenia/wyboru/
potwierdzania opdji

4.4 Wiaczanie systemu

Wocisniecie dowolnego pokretta lub przycisku uruchomi S8x/S10x. Na poczatku pojawi sie
ekran powitalny LXNAV z informacjami o urzadzeniu (nazwa urzadzenia, wersja, numer

seryjny)
Tylna jednostka S8xD nie moze by¢ uruchomiona przed gtdwng S8x/S10x.

Po zakonczeniu procedury uruchamiania, wyswietli sie okno dialogowe elewacji.

Elev. and QNh

Elevation:

) 27 I

QNH:
101 3mbar

Uzytkownik musi ustawi¢ aktualng elewacje lub ci$nienie QNH dolnym pokrettem. Po
wecisnieciu dolnego pokretta uzytkownik moze poruszac sie pomiedzy opcjg elewacji lub
QNH. Po ustawieniu opcji nalezy wcisng¢ Srodkowy przycisk aby przej$¢ dale;j.
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9 Wcisniecie gdrnego pokretta ma réwniez funkcje wytaczenia urzadzenia.

4.5 Interfejs uzytkownika

Interfejs uzytkownika LXNAV S8x/S10x skfada sie z okien dialogowych z réznymi opcjami
wprowadzania. Sg one przeznaczone do wprowadzania nazw, parametrow itp. tak prosto jak
to mozliwe. Opcje te mozna pogrupowac na:

* Edytor tekstu

» Sterowanie obrotem(sterowanie wyboru)
*  Checkboxy

* Sterowanie paskami przesuwnymi

Aby przejs¢ z jednej funkcji do innej, obrd¢ dolne pokretto w nastepujacy sposob:

» Zgodnie z ruchem wskazowek zegara wybierze kolejng opcje.

* Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara wrdci do poprzedniej opcji. Nizszy
przycisk prowadzi do wybranej opcji.

» Szybsze obracanie pokrettem zwiekszy predkoS¢ zmiany wartosci np. zwiekszajac krok
zwiekszania danej wartosci.

4.5.1 Opcja edycji tekstu

Edycja tekstu stuzy do wprowadzania znakdéw liter i cyfr; rysunek ponizej obrazuje typowe
opcje przy edycji tekstu i liczb. Uzywaj dolnego pokretta do zmiany wartosci dla danej pozyciji
kursora.

___Setwp Wcisnij [

: j przycisk
X ' Hardware aby przejs¢ do
kolejnego znaku

Kre¢ pokrettem
aby zmienic¢
wartos¢ znaku

Po zaznaczeniu wybranej wartosci wcisnij przycisk aby przejs¢ do kolejnej. Aby przejs¢ do
poprzedniej, wcisnij gorny przycisk. Po zakonczeniu edycji wcisnij Enter - dolne pokretto.
Krétkie wcisniecie Srodkowego przycisku prowadzi do wyjscia z edytowanego pola.
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4.5.2 Ustawianie pokretiem

Ustawianie pokrettem stuzy do edycji parametrow wartosciowych. Kre¢ pokrettem aby
zwiekszy&/zmniejszy¢ zadang warto$¢. Aby zmienia¢ wartos¢ wiekszymi krokami, szybciej
kre¢ pokrettem.

, Start
OEn
Anglel

45.0°

Radius1 -

Eo-ll <

Angle2
0.0°
Radius2

e Okm
Maxaom )

4.5.3 Ustawianie selekcji.

Okienka selekcji, znane jako okienka z opcjami wyboru, stuzg do wybierania odpowiedniej
opcji z przygotowanej listy. Uzyj dolnego pokretta aby przegladac liste.

Units )
I
Units system
Metric
Distance

km

Altitude

Temperature

4.5.4 Okienka zaznaczen

Okienko z zaznaczeniem wigcza lub wytgcza dang funkcje. Wcisnij dolne pokretto aby
zaznaczy¢ funkcje. Jezeli opcja jest wigczona, pojawi sie znacznik zaznaczenia, w
przeciwnym wypadku wyswietlany jest pusty prostokat.

£ Warnings

Important alarms

M Enabled

Urgent alarms

Enabled

Low alarms

M Enabled
Dismiss time

0s
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4.5.5 Pasek wyboru
Pewne wartosci, takie jak gtosno$¢ czy jasnos¢, sg wyswietlane jako ikony paska.

Display i

Automatic Brightness

[ Enabled

Minimum Brightness

50%

Maximum Brightness

100%

Brightness

100%

Wocisnieciem dolnego pokretta mozna aktywowac ustawienie paska i obrotem mozna
nastepnie wybrac¢ preferowang wartos¢. Wybor zatwierdza sie wcisnieciem przycisku.

4.6 Wylaczanie

Wytgczenie S8x poprzez odtgczenie zasilania spowoduje utrate ustawien. S10x wytgczy
sie prawidtowo.

By zapisac¢ wybrane opcje, wytgcz dtugim wcisnieciem gdérnego pokretta.

Wszystkie ustawienia sg zapisywane przy poprawnej procedurze wytgczania.
Zalecamy wytgcznie urzadzenia poprzez dtugie wcisniecie gérnego pokretta.

Jezeli urzadzenie zostanie wytgczenie poprzez wytacznik w tablicy przyrzadéw lub
utrate zasilania, zmiany nie zostang zapisane. Parametry lotu, ktére byty wybrane
przy starcie takie jak wysoko$¢ punktu zwrotnego czy obliczenia do dolotu nie
ulegng zmianie.
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5 Tryby pracy

LXNAV S8x/S10x pracuje w pieciu trybach. Srodkowy przycisk przetacza uzytkownika
pomiedzy nimi. Schemat ponizej pokazuje dostepne tryby pracy LXNAVu S8x. Gornym i
dolnym przyciskiem mozna przetaczac sie pomiedzy oknami wewnatrz trybow.

Tryb Info Tryb FLARM

Tryb Zadanie Tryb Ustawienia

Asystent kraizenia Tryb Punkt Zwrotny
4 Tsk
5

@& QNH & RES

4t Vario Param.
= Display

[% Targets '

# Graphics
J¢ Sounds
% Warnings
€ Obs. Zo

* Tryb Info: Wskazuje stan GPS, baterii, wysoko$¢ i godzine zachodu stonca.

* Tryb FLARM: Wskazuje ruch w zasiegu FLARM-u (jezeli FLARM jest podtaczony do portu
GPS)

* Tryb Asystent krgzenia: Pokazuje jak wycentrowac komin podczas krgzenia (W S8x
tylko, jezeli podigczono zewnetrzny GPS).

* Tryb Punkty zwrotne: Prosty ekran nawigacji do punktu zwrotnego plus podstrony (W
S8x tylko, jezeli podigczono zewnetrzny GPS).

* Tryb Zadanie: Tryb Zadanie wskazuje zadeklarowane zadanie oraz podstrony (W S8x
tylko, jezeli podtgczono zewnetrzny GPS).

e Tryb ustawienia: Stuzy do wyboru wszelkich ustawien w S8x/S10x.

5.1 Menu szybkiego dostepu

W kazdym trybie dostepne jest menu szybkiego dostepu, ktére zalezy od trybu w
jakim jest uruchomione. W menu szybkiego dostepu, istniejg nastepujace opcje:
e MC/BAL (W kazdym trybie)
* Reset G (W kazdym trybie)
* Edytuj cel
* Ruch na urzadzeniu FLARM
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NavBoxes (Tylko w trybach: Asystent krazenia, Zadanie i Punkty Zwrotne)
Wybierz (Tylko w trybie Punkty zwrotne)

Wybierz pobliski PZ (Tylko w trybie Punkty zwrotne)

Event Marker

Noc

Edytuj zadanie (tylko w trybie Zadanie)

Start (tylko w trybie Zadanie)

Nastepny (tylko w trybie Zadanie, widoczne jedynie po wcisnieciu start)
Restart (tylko w trybie Zadanie, widoczne jedynie po wcisnieciu start)

5.1.1 MC/BAL

MacCready Ballast Bugs

1.5 115 0%

Overload: 1.15
E37

Overload: 1.00 Overload: 1.00
7! at 178kmh E:47 at 111kmh

er
E:36 at 170kmh

CLOSE CLOSE CLOSE

Aby wybra¢ nastawe MacCready wcisnij dolne pokretto i wybierz MC/BAL. Krdtke wcisniecie
dolnego pokretta wybiera pomiedzy okienkiem MacCready i Balast, a ponowne wcisniecie
prowadzi do okienka owady. Jezeli w ciggu 3 sekund nie bedzie podjetej zadnej akcji,
okienko sie zamknie. Mozna réwniez wcisng¢ ZAMKNIJ w dowolnym momencie dolnym
przyciskiem.

5.1.2 Reset G

"Restet G" to metoda resetowania miernika przecigzen, jezeli jest skonfigurowany jako zotty
pasek na wyswietlaczu wariometru.

5.1.3 Opcje NavBox'ow

Otwdrz menu szybkiego dostepu weciskajgc dolne pokretto i wybierajgc NavBoxy. Pdzniej
wcisnij to samo pokretto aby wybra¢ NavBoxy widoczne na ekranie. Wcisniecie przycisku
enter otworzy mozliwos¢ wyboru pozycji NavBox'éw (tylko w trybach Punkty zwrotne i
Zadanie), ktore mozna ustawi¢ poziomo lub pionowo. Finatowym krokiem jest wybdr, ktory
NavBox ma by¢ wyswietlany w danym oknie.

_TECHENDORFS _UEBERSBERG'S.

Edit navbox
position

I DIS NTO ALT |,
-t +0.0%  66m
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5.1.3.1 Edycja NavBox'ow

Wybdr NavBoxa i wciSniecie dolnego pokretta pozwoli na wybdr jednego z trzech okien tym
pokrettem i potwierdzenie krétkim wecisnieciem. Mozna wybraé jakie dane ma przedstawiacé
dany NavBox. Krétkie wcisniecie dolnego pokretta wybiera zgdang opcje i powraca do wyboru

NavBoxa.

Wciéniecie WYJISCIE (érodkowego) przycisku w dowolnym momencie, zapisuje zmiany i

powraca do gtéwnego trybu.

_TECHENDORFS

Edit navbox
content

ALT |,

5.1.3.2 NavBoxy z opisami
Lista dostepnych NavBox'ow:

Edit NavBox .

Average vario
Netto
WERERE
True airspeed

Indicated airspe

60' speed
Altitude

Czas Czas lokalny, mozna go ustawi¢ w menu
Ustawienia-Jednostki

Czas lotu Czas lotu

Do przelecenia Pozostata odlegto$¢ zadania

Dystans Odlegtos¢ do celu

Dystans zadania Przeleciana dtugos¢ zadania

Emc Obliczona doskonatos$¢ dla obecnej nastawy

MC

Ground speed

Predko$¢ wzgledem ziemi obliczona z GPS

Indicated airspeed

IAS

Klapy aktualnie

Obecne potozenie klap

Klapy zazadane Z3adane potfozenie klap

Kurs Kurs magnetyczny

Kurs do celu Kurs do celu

MacCready Nastawa McCready

Namiar Kurs do celu jezeli dostepny jest sygnat GPS
Napiecie Napiecie zasilania

Netto Predkos$¢ pionowa powietrza

Odwrdocona wysokos$c

Wysoko$¢ w odwrotnej jednostce

Odwradcony dystans

Odlegtos¢ do celu w odwrotnej jednostce

Poziom lotu Poziom lotu

Predkos¢ 60' Srednia predko$¢ z ostatniej godziny
PrzybMc0 Wysokos¢ dolotu do celu dla MC=0
RDL Kurs od wybranego celu do nas
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reqE Wymagana doskonatos¢ do celu

Skladowa W. Sktadowa wiatru

Speed2Fly Obliczona predkos$¢ przeskoku z nastawy MC

Srednie Netto

Srednia predkoé¢ pionowa powietrza

Srednie Vario

Srednie wskazanie wariometru (czas
usredniania mozna ustawic)

tArrMcO

Wysoko$¢ na mecie dla nastawy MC=0.

Temperatura

Temperatura powietrza na zewnatrz

Termiczne Vario

Srednie wskazania wariometru od
rozpoczecia krgzenia (zielone T)

True airspeed

TAS

Wiatr

Kierunek i predko$¢ wiatru

Wymagana dosk.

Wymagana doskonatos¢ do mety

Wymagana wysokos$c¢

Wymagana wysokos¢ aby doleciec do celu
bez zapasu wysokosci

Wysokos¢

Wysokos$¢ w jednostkach zdefiniowanych
przez uzytkownika

Wysokosc (ft)

Wysoko$¢ w stopach

Wysokos¢ (IGC)

Wysokos$¢ IGC (nie dostepna w S8/S80)

Wysokos¢ catkowita

Wysokos¢, uwzglednia tez energie kinetyczng

Wysokos$c¢ przybycia

Przewidywana wysoko$¢ nad celem

Wysokos¢ startu

Wysokos$¢ nad punktem startu

xTrk

Dystans nadktadany wzgledem trasy

Nastawa wysokosci bezpiecznej nie ma wptywu na kalkulacje wymaganej wysokosci!

5.1.4 Wybierz/Wybierz pobliski PZ (tylko w trybie Punkty zwrotne)

Aby wybra¢ punkt zwrotny, obrd¢ dolne pokretto aby podswietlic liste i wcisnij je.
Otworzy to liste punktéw zwrotnych.

vaxiom )
3 Waypoint

@ casTeLGOM

Punkt zwrotny moze by¢ wybrany z alfabetycznej listy (zobacz umieszczanie plikdw, sekcja
5.7.12.1). Obrot dolnego pokretta przetgcza pomiedzy poszczegdinymi punktami w kolejnosci
alfabetycznej, zgodnie z ruchem wskazdwek zegara wybiera sie kolejng litere nazwy, a
przeciwnie - poprzednig. Aby wybrac pierwszg litere zZagdanego punktu, obré¢ dolne pokretto,
wcisnij dolny przycisk aby przej$¢ do kolejnej litery. Obrd¢ pokretto aby wybraé tg litere, a
pozniej powtarzaj sekwencje tak dtugo az zadany punkt zwrotny jest jedyng mozliwoscia.
Wcisnij enter (wcisniecie dolnego pokretta) aby zaznaczy¢ punkt zwrotny. Ekran wrdci z
powrotem do trybu nawigacji i pokaze linie do punktu, jego nazwe i kurs.
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Wybierz Pobliski PZ aby wybra¢ punkt z listy posegregowanej odlegtoscig od obecnej pozycji.
Procedura wyboru nastepnie bedzie identyczna jak ta opisana powyzej.

5.1.5 Edytuj cel
Uzytkownik moze edytowac dane dotyczace kontaktéw na FLARM'ie

5.1.6 Ruch na urzadzeniu FLARM

Ten tryb pokazuje caty ruch na FLARM'ie wokét szybowca, fgcznie z odpowiednimi danymi
FLARM ID; uzytkownik moze tez edytowac wszelkie dane dotyczace obiektéw na FLARM.

5.1.7 Event Marker

Event stuzy do zarejestrowania markera. Siatka fix'éw jest zageszczona do co sekunde przez
jedng minute. Wiadomo$¢ " Event marked” zostanie wyswietlona na ekranie. &

5.1.8 Noc

Zaznaczenie "noc" spowoduje przyciemnienie ekranu do minimum. Wcisniecie ponowne
spowoduije reset jasnosci do wartosci wybranej w Ustawieniach.

5.1.9 Edytuj zadanie(tylko w trybie Zadanie)

Wybdr Edytuj zadanie poprzez krétkie wcisniecie dolnego pokretta spowoduje wejscie w
mozliwo$¢ edycji opcji zadania. Pierwszy raz edytujgc zadanie, wyswietli sie pusty ekran.
Krotkie wcisniecie dolnego pokretta otworzy kolejne menu z opcjami:

*  Wybierz,
* Edytuj,

o Usun,

» Strefa.

Zaznaczenie Wybierz pozwoli na wybranie punktu zwrotnego jako startu zadania. Obrét
dolnego pokretta przetgcza pomiedzy poszczegdlnymi punktami w kolejnosci alfabetycznej,
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara wybiera sie kolejng litere nazwy, a przeciwnie -
poprzednig. Aby wybrac pierwszg litere zagdanego punktu, obré¢ dolne pokretto, wcisnij dolny
przycisk aby przejs¢ do kolejnej litery. Obrd¢ pokretto aby wybraé tg litere, a pdzniej
powtarzaj sekwencje tak diugo az zadany punkt zwrotny jest jedyng mozliwoscig. Wcisnij
enter (dolne pokretto) aby zatwierdzi¢ wybdr. Po wybraniu startu, obré¢ dolne pokretto i
kliknij je aby wybra¢ kolejny punkt. Powtdrz sekwencje dla wszystkich punktéw trasy.

Mozna rowniez zmieni¢ ksztatt kazdego punktu zwrotnego. Aby to zrobi¢, wejdz w Edytuj
zadanie -> wybierz punkt i wcinij dolne pokretto. Menu szybkiego dostepu pozwala na
wprowadzanie, edytowanie lub zmiane ksztattu punktu. Jezeli wybierzesz Strefa, mozesz
modyfikowac strefe dla tego punktu.
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5.1.10 Start zadania(tylko w trybie Zadanie)
Wybranie start a nastepnie krétkie wcisniecie dolnego pokretta zacznie zadanie.

5.1.11 Restart zadania (tylko w trybie Zadanie)

Wybranie restart a nastepnie krotkie wcisniecie dolnego pokretta zresetuje zadane.

5.1.12 Nastepny punkt zwrotny (tylko w trybie Zadanie)

Wybranie Nastepny PZ a nastepnie krétkie wcisniecie dolnego pokretta
zmieni wybrany punkt zwrotny na nastepny w zadaniu.

Max4mm )

45.0°

tadius1

3.0km

Angle2

Radius2

0.0km
AAT

~. U

Naxinn )

Point
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5. Tryb Info

Tryb Info daje informacje o pozycji GPS, dacie i czasie oraz poziomie lotu, przedstawia stan
baterii i FLARMu. Ekwiwalent poziomu lotu jest dostepny tez w metrach lub stopach lub w
Navbox'ie Wysokos¢.

Stop BAD/0D
ND46°15.000'
E015°15.000'

SUNi=iester = oetosine

FLevel: 175m FLO06
Alt.: 210m 690ft
B:0.0V 1GC:180m

OAT:27« Int.Bat:67%

Opis:
® Status GPS jest wyswietlany jako: OK, ZLY lub BRAK DANYCH facznie z liczba
satelitéw

Dtugosc i szerokoS¢ geograficzna

Lokalny czas i data

Godzina wschodu i zachodu stonca

Poziom lotu, réwniez w metrach

Wysoko$¢ w metrach i stopach

Status baterii

Status Flarm (TX - nadaje pozycje / liczba kontaktow w zasiegu)
Temperatura zewnetrzna

5.2.1 Menu szybkiego dostepu

Krotkie wcisniecie dolnego pokretta aktywuje menu szybkiego dostepu. Odnies sie do
sekcji 5.1 aby pozna¢ informacje na temat tego menu.
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5.3 Tryb FLARM

Jezeli S8x/S10x jest podtgczony do FLARM'u poprzez port GPS (w S10x nazwanego portem
FLARM), to tryb FLARM wyswietla mape z kontaktami i ich pozycjami w zasiegu. Obracajac
dolne pokretto mozna zmienia¢ zasieg wysSwietlania od 500m do 150km. Przetgczanie
pomiedzy kontaktami na FLARMI'e jest mozliwe przyciskami gérnym i dolnym. Dane dla
wybranego kontaktu sg widoczne w czterech naroznikach i sg to: FLARM ID, Dystans, Vario i
WysokosS¢ relatywna (Powyzej/Ponizej). Wskaznik ile kontaktdw jest w zasiegu wyswietlany
jest jako TX/liczba.

Q Tryb ten mozna wylaczy¢ poprzez Ustawienia-> Personalizacja graficzna-> Tryby-> Tryb
FLARM

Q Dystans, wysokos¢ wzgledna i wskazania wariometru sg przedstawiane w
odniesieniu do zadanego celu.

5.3.1 Menu szybkiego dostepu

Krétkie wcisniecie dolnego pokretta aktywuje menu szybkiego dostepu. Odnies sie do
sekcji 5.1 aby pozna¢ informacje na temat tego menu.

5.3.1.1 Edytuj cel

Uzytkownik moze edytowac nastepujgce dane o kontaktach na FLARM:
e FLARMID

Znaki konkursowe

Pilot

Rodzaj statku powietrznego

Rejestracja

Lotnisko

Czestotliwos¢ komunikacji (aktualna czestotliwos¢ obiektu)

Ustawienia mozna wybiera¢ poprzez wcisniecie dolnego pokretta, zaznaczenie
EDIT i modyfikowanie wybranych danych.
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5.3.1.2 Ruch na urzadzeniu FLARM

Wszystkie kontakty FLARM w zasiegu sg wySwietlone w tym trybie. Dostepne s3
nastepujgce szczegoty:

* FLARM ID Kontaktu

* Odlegtosc relatywna

* Predkos¢ pionowa (Dane z wariometru obiektu)

*  Wysoko$¢ relatywna

Wecisniecie wybranego kontaktu na FLARM uruchamia mozliwos¢ wejscia w menu celu,
gdzie mozna edytowaé dane danego kontaktu.

5.3.2 Ostrzezenia na FLARM

Niezaleznie od trybu w jakim jest uzytkownik, jezeli FLARM wigcza pilny (trzeciego poziomu)
lub wazny (drugiego poziomu) alarm, ekran przechodzi w trym ostrzegawczy FLARM'u
automatycznie.

Fragment z instrukcji FLARM:

Ostrzezenia sg wyswietlane w zaleznosci od czasu przed potencjalnym zderzeniem, a nie od odlegtosci
od zagrozenia. Pierwszy poziom alarmu jest wyswietlany na mniej niz 19-25 sekund przed potencjalng
kolizja, drugi poziom mniej niz 14-18 sekund a trzeci mniej niz 6-8 sekund.

Liczba w centrum i ikonki oznaczajg o ile wyzej lub nizej od nas znajduje sie zagroZenie. Dolna liczba
oznacza odlegtos¢ w poziomie.
Liczby odwotuja sie tylko do najblizszego lub potencjalnie najgroZniejszego kontaktu.
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5.4 Tryb Asystent krazenia

Netto

* +4.7™
» &

Tryb Asystent krazenia wyswietla graficzny schemat pozycji szybowca w kominie. W
przypadku krazenia w lewo, po prawej stronie pojawi sie symbol szybowca, a babelki beda
poruszaty sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara (w strone dziobu ikony szybowca). Jezeli
krgzenie jest w prawo, to symbol szybowca pojawi sie po lewej stronie a babelki beda
poruszaly sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (rowniez w strone dziobu ikony
szybowca). Duze czerwone bagble oznaczajg najsilniejsze punkty w kominie a niebieskie
kropki duszenie lub najstabsze noszenie w kominie. Zbite bable oznaczajg miejsca, gdzie
wznoszenie jest rowne nastawie MacCready'ego, $redniej noszen lub Sredniej z tego komina -
zaleznie od ustawien (zobacz sekcje 5.7.4.1). Najsilniejszy punkt komina jest oznaczony
duzym biatym bablem.

Asystent krgzenia stuzy do wizualizacji i ustalenia, ktdra czeS¢ komina jest najsilniejsza i
dostosowania swojego krazenia do rozktadu noszenia w krazeniu.

Mozna ustawi¢, aby asystent krgzenia byt uruchamiany automatycznie lub byt wybierany
recznie. Zobacz sekcje 5.7.4.2 aby obejrzec¢ dostepne opcje.

Dwa NavBoxy w trybie Asystent krazenia mogg byc¢ skonfigurowane uzywajgc menu
szybkiego dostepu.

9 Ten tryb mozna wytgczy¢ poprzez: Ustawienia-> Personalizacja graficzna->Tryby->Tryb
termiczny.
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5.5 Tryb Punkty zwrotne

Tryb PZ wyswietla ekran szybkiego dostepu zapewniajgcy nawigacje do lotniska lub punktu
zwrotnego. Obracajgc dolnym pokrettem mozna zmienia¢ skale wysSwietlania od 0.5km do
200km

Pierwsza strona pokazuje linie do wybranego punktu zwrotnego, nazwe punktu na gorze
ekranu, odchytke toru lotu od kursu na punkt i strzatki wskazujgce , w ktdrg strone nalezy
skrecic.

5.5.1 Menu szybkiego dostepu

Krétkie wcisniecie dolnego pokretta wigcza menu szybkiego dostepu. Siegnij do sekcji 5.1
aby poznac szczegdbty na temat tego menu.
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5.5.2 Druga strona trybu Punkty zwrotne (Dane liczbowe)

Tryb PZ ma druga strong, na ktdrej wyswietlane sg dane liczbowe. Domysinie wystepuja 4
NavBoxy: Srednie Vario, Netto, Wysoko$¢ i True Airspeed. Dodatkowo, centralny obszar
wskazuje status FLARM'u, GPS'u, krazenie/przeskok i status baterii. Te strone mozna
otworzy¢ weciskajgc dolny przycisk raz. Mozna powrdci¢ do strony nawigacji wciskajac raz
gorny przycisk.

Gorne liczby

|: Nastawa MacCready

Status Flarmu

Ikona wiatru
2 Distance
54km Komin/przeskok

‘ Wskazéwka vario - py 08, Netto ﬂ

1;290 + 1 t..9(\:_51 é Pasek predkosci J

Voltage

10 8V : Bateria j
Rodzaj wskazowki ]

Required ai%
1 398 Status GPSu
m
8

Dolne liczby

Gred. ostatniego komina

Czerwony diament

Skala/jedn.

Z06tty pasek (min i
max przecigzenie)

» Wskazowka wariometru moze wskazywac: wartosci Vario, Netto,

Relative lub Speed to fly (Ustawienia->Podzespoty-> Ustawienia
wskaznika). Skale mozna dostosowaé jako +/- 5 +/-10 lub +/-20 (w
Ustawienia-> Parametry wariometru) jednostek, ktére mogg by¢ wybrane
jako m/s, kts, km/h, mph lub fpm (w Ustawienia-> Jednostki-> Predkos¢
pionowa).

» Symbol paska Speed to fly wskazuje jak dostosowac predkos$¢ do aktualnej
nastawy MacCready, opadania, biegunowej i predkosci. Jedna strzatka
oznacza 10 jednostek szybkosci szybciej lub wolniej, strzatki w gére mowia
»Zwolnij” a te w dét ,przyspiesz”

« Czerwony diament moze pokazywac¢ Netto, Srednie Netto, $rednig predkos¢
pionowg lub przecigzenie.

* Niebieska strzatka pokazuje nastawe MacCready’ego.

* Green T (zielone T) wskazuje $rednig z ostatniego komina.

« 26lty pasek pokazuje minimalng i maksymalna warto$¢ na vario w danym

czasie ($rednie vario) lub licznik przecigzen (z catego lotu).

Status FLARM'u wskazujeobecno$¢ podigczonego FLARM'u. Jezeli FLARM

odbiera sygnaty od innych, symbol jest czerwony.

» Status GPS jest zielony gdy GPS jest ok i czerwony gdy GPS ma btad. Jezeli
GPS nie przesyta danych, symbol znika.
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Liczbowe NavBoxy mogg by¢ zmienione przy pomocy menu szybkiego dostepu, do ktérego
wchodzimy wciskajgc dolne pokretto a nastepnie zaznaczajgc NavBox i wciskajgc dolne
pokretto. Po podsSwietleniu pierwszego NavBoxa z6itg obwddka, mozna poruszac sie po
czterech NavBoxach uzywajac dolnego pokretta. Wybierz NavBox, ktory chcesz ustawic
krotkim wecisnieciem dolnego pokretta. Otworzy to liste dostepnych opcji.

Edit NavBox )

Average vario
Netto
Thermal vario |
True airspeed
Indicated airspe
60' speed
Altitude

Wybierz zadang opcje po czym zapisz krétkim wcisnieciem dolnego pokretta. Proces mozna
powtdrzy¢ dla kolejnych NavBoxow.

5.5.3 Trzecia strona trybu Punkty zwrotne (strona AHRS)

Tryb PZ ma trzecig strone, stuzgcg do wyswietlania AHRS(jezeli ten dodatek jest
wiaczony, spdjrz do sekcji 8.5.4 po szczegdty)

AHRS not enabled!

{; Ustawienia pochylenia mogg by¢ dostosowane dolnym pokrettem.

Podczas zawodow, sztuczny horyzont mozna wytgczy¢ wchodzac odpowiednio :
Ustawienia-> Personalizacja graficzna-> Tryby. Spéjrz do sekcji 5.7.6 po wiecej
szczegbtdw. Gdy sztuczny horyzont jest wigczony, marker BFION jest
rejestrowany do zapisu lotu w celu umozliwienia weryfikacji.
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5.5.4 Menu szybkiego dostepu

Wociséniecie dolnego pokretta aktywuje menu szybkiego dostepu. Spéjrz do sekcji 5.1 aby
dowiedzie¢ sie szczegotdow na temat tego menu.
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5.6 Tryb Zadanie

Tryb Zadanie wyswietla ekran nawigacji zawierajgcy strefy powietrzne oraz aktualne zadanie.
Obracajgc dolnym pokrettem mozna zmieniaé zasieg wyswietlania od 0.5km do 200km.

5.6.1 Menu szybkiego dostepu

Krotkie wcisniecie dolnego pokretta uruchamia menu szybkiego dostepu. Spojrz do sekgcji 5.1
aby dowiedzie¢ sie wiecej.

5.6.2 Druga strona trybu Zadanie (Dane liczbowe)

Tryb zadanie ma drugg strone, na Igtérej sa dane liczbowe. Domyélne to Srednie vario, Netto,
Wysokosc¢ i PredkosS¢ rzeczywista. Srodkowa linia moze by¢ zaznaczona wcisnieciem dolnego
przycisku raz. Mozna powrdci¢ do strony z nawigacjg wciskajgc gérny przycisk.

Distance

55km

TEm_EFBtLHE'

23°¢|
vCile

Voltage

10.8V

Required alt

1421m

Okienka nawigacyjne na drugiej stronie trybu Zadanie mogg by¢ zmienione przez menu
szybkiego dostepu i wybranie opcji NavBox. Mozna zmienia¢ NavBoxy w sposob opisany w
sekgcji 5.1.3.
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5.6.3 Trzecia strona trybu Zadanie (Strona AHRS)

Tryb Zadanie ma trzecig strone, stuzacg do wyswietlania AHRS(jezeli ten dodatek
jest wigczony, spdjrz do sekcji 8.5.4 po szczegdty)

AHRS not enabled!

9 Ustawienia pochylenia mogg by¢ dostosowane dolnym pokrettem.

Podczas zawoddw, sztuczny horyzont mozna wytgczy¢ w Setup>Graphics>Modes
menu. Spojrz do sekcji 5.7.6 po wiecej szczegdtow. Gdy sztuczny horyzont jest
wigczony, marker BFION jest rejestrowany do zapisu lotu w celu umozliwienia
weryfikacji.

5.6.4 Menu szybkiego dostepu

Krotkie wcisniecie dolnego pokretta aktywuje menu szybkiego dostepu. Mozna w nim
ustawi¢ nastepujgce opcje:

e Start

* Edytuj zadanie
* MC/BAL

* NavBoxes

e ResetG

* Wydarzenie

* Noc

NavBoxes |
| ResetG |

Event |
Night
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Zmiana opcji Start, Edytuj zadanie, MacCready, Balast i owady jest taka sama jak

pierwsza strona trybu Zadanie.

Ihlnjn =
__Edit NavBox
60' speed
Altitude

Altitude (ft)

|Altitude(IGC)

Arrival altitude
ArrMcO

. Average Netto

“vrarane ¢

Maien )

5.6.4.1 Edycja NavBoxow

Zaznaczenie opcji NavBoxes i wcisniecie dolnego pokretta pozwoli na zaznaczenie jednego z
trzech okienek, ktore potwierdza sie krétkim wcisnieciem. Pozwala to na ustawienie
zadanych opcji dla wybranego okienka. Krotkie wecisniecie dolnego pokretta zaznacza
odpowiednig opcje i powraca do wyboru okienek.

Wocisniecie przycisku WYJSCIE (Srodkowy przycisk) w dowolnym momencie, zapisuje
ustawienia i przekierowuje do strony gtowne;j.

5.6.4.2 Reset G

“Reset G” to metoda resetowania wskaznika przecigzen, jezeli ustawiono taki jako zétty
pasek na skali wariometru.

NavBoxes ||
| ResetG |

Event |
Night
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5.7 Tryb Ustawienia

Tryb Ustawienia to tryb stuzgcy do zmian konfiguracji i podstawowych ustawien dla
S8x/S10x.

Setup
X Hardware |

2 Files
_:*; Polar & Glider |
(% Logbook |

«# Password
& About

W trybie setup sg wymienione ponizsze opcje:

* QNH &RES

* Rejestrator lotu

e Parametry vario

* Asystent krgzenia
*  Wyswietlacz

e Grafika

* Dzwieki

* Ostrzezenia
e Strefy

* Jednostki

* Hardware

e Pliki

* Biegunowa i szybowiec
* Logbook

* Hasto

e About

Mozna przegladac liste w gore i w dot przy pomocy dolnego pokretta. Wybdr poszczegdlnych
opcji przeprowadza sie wciskajgc dolne pokretto.

Wszystkie menu maija przycisk WYJISCIE, ktdry prowadzi do wyjscia do
poprzedniego menu. Mozna réwniez wyj$¢ z menu przyciskajgc Srodkowy
przycisk.

Niektore z opcji, majg witasne pod-menu, ktdre wybiera sie w ten sam sposdb.
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5.7.1 QNH & RES

Obracajac dolne pokretto wybierz pole wprowadzania danych. NaC|sn|J dolne pokretto,

aby je zaznaczyc i rozpoczac edycje wartosci. Kolejne krotkle nacisniecie bedzie

wprowadzac wartos¢.
QNH & RES

QNH

101 7mbar

Safety altitude

250m

5.7.1.1 QNH

Funkcja ta moze by¢ uzyta do przesuniecia wysokosci odniesienia w wyniku zmian ci$nienia
w czasie lotu. Poniewaz zmiana QNH wplywa na wskazang wysoko$¢, nalezy zachowac
ostroznoS¢ podczas zmiany. Btedne ustawienie mogtoby zafatszowac ostateczne obliczenia
dolotowe.

5.7.1.2 Wysokosc¢ bezpieczenstwa

To ustawienie dotyczy rezerwy bezpieczenstwa. WysokosS¢ ta to wysoko$¢ n.p.m i dotyczy
ona wysokosci powrotu na lotnisko -do niej kalkulowany jest dolot. Gdy wysokos¢
bezpieczenstwa zostata okreslona, pilot musi zachowaé ostateczny wskaznik schodzenia na
0 przyby¢ na wysokosci bezpieczenstwa.

QNH & RES

QNH
101 3mbar

Safety altitude
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5.7.2 Rejestrator lotu“®
System S10x posiada wbudowany rejestratora lotu IGC. W tym menu uzytkownik
moze ustawi¢ parametry rejestratora lotu oraz dane pilota.

S8x w wersiji 6 lub wyzszej ma rowniez rejestrator lotu, ktory nie posiada podpisu
cyfrowego, a zatem nie jest uprawniony do lotéw na odznaki wedtug standardow
IGC.

5.7.2.1 Interwat zapisu
Ustaw interwat zapisu od 1 - 20 sekund.

5.7.2.2 Auto Meta
Jesli funkcja ta jest wigczona, rejestrator automatycznie zakonczy lot pod
nastepujacymi warunkami:

- Stan GPS OK
- Predkos$¢ wzgledem ziemi nizsza niz 20 km / h

- $rednia warto$¢ noszenia wynosiod -1 do+1m/s

5.7.2.3 Meta przed wylaczeniem
Jesli ta opcja jest wigczona lot zostanie zakoniczony, jesli uzytkownik wylgczy urzadzenie.

5.7.2.4 Logger zawsze wigczony

To ustawienie pozwoli rejestrowanie lotu od razu po wigczeniu zasilania az do momentu jak
urzadzenie zostanie wytgczone. Jedynym warunkiem, aby rozpoczac rejestrowanie jest
obecno$¢ aktualnego czasu (zty stan GPS lub OK). Rejestrator nie zostanie uruchomiony w
przypadku braku potgczenia GPS.

5.7.2.5 Pilot
Wprowadz nazwisko pilota, ktory zostanie zapisane w deklaracji.

5.7.2.6 Drugi pilot
Jezeli stosowany jest uktad dwumiejscowy mozna wprowadzi¢ dane drugiego pilota.

5.7.2.7 Numer konkursowy
Wpisywanie numeru konkursowego szybowca, ktdry réwniez jest przechowywany w pliku
lotu.

5.7.2.8 Numer rejestracyjny

Wpisywanie numeru rejestracyjnego szybowca, ktory jest réwniez przechowywany w pliku
lotu.
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5.7.3 Parametry wariometru

: Vario Param. i
2.7s

Vario sound filter valuel

2.0s

Netto filter value

3.6s
2.7s

Relative filter value

SC filter value

5.7.3.1 Filtr wskazéwki wariometru
Ustawia statg czasowqg wskazéwki wariometru. Warto$¢ mozna regulowac w zakresie od 0,1
do 5 sekund z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. Warto$¢ domysina wynosi 2,0 s.

Mniejsza liczba (0,1 s do 5,0 s stosunku) oznacza bardzo wrazliwg (szybki vario).

5.7.3.2 Filtr dzwieku wariometru
Ustawia statg czasowg dzwieku wariometru. Warto$¢ mozna regulowac w zakresie od
0,1 do 5 sekund z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. Warto$¢ domysina wynosi 2,0 s.

5.7.3.3 Filtr netto

Ustawia statg czasowqg wskazéwki wariometru netto. Warto$¢ mozna regulowaé w
zakresie od 0,1 do 5 sekund z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. Domyslna wartosc¢ to 4,0 s.

5.7.3.4 Filtr relatywny
Ustawia statg czasowg wskazowki relatywnego wariometru. Warto$¢ mozna regulowaé w
zakresie od 0,1 do 5 sekund z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. Domyslna wartosc¢ to 4,0 s.

5.7.3.5 Filtr SC
Ustawia statg czasowg wskazdowki zalecanej predkosci lotu. Warto$¢ mozna regulowac w
zakresie od 0,1 do 5 sekund z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. DomysIna wartos¢ to 4,0 s.
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5.7.3.6 Filtr inteligentny

Korzystanie z inteligentnego filtru dodatkowo filtruje wskazywang warto$¢ predkosci
pionowej wskazowki wariometru. Inteligentny filtr vario okresla maksymalng predkosé
wskazéwki wariometru. "1", to najwyzsza wartos¢ ttumienia a "8" najnizsza. Funkcja Off
oznacza brak dodatkowego filtrowania.

SUROWE FILTR
VARIO VARIO WSKAZOWKA

Inteligentny filtr

vario
FILTER
0.5do>5 1do 8 lub OFF

5.7.3.7 Zakres wskazowki

Ustawia petny zakres skali wariometru (2,5 m /s, 5m /s lub 10 m/ s). Warto$¢ domysina
wynosi 5 m /s (10 KTS).

5.7.3.8 Auto SC

Okresla warunki, kiedy urzadzenie automatycznie przetacza sie miedzy wariometrem i trybem
przeskoku.

* OFF: Wiaczanie/wylfacznie za pomocg zewnetrznego przetgcznika podtagczonego do S8x/
S10x. W nowych wersjach jest to przetgcznik na drazku, ktory jest podtaczony za
posrednictwem magistrali RS485.

* GPS: Kiedy GPS wykryje, ze szybowiec krgzy automatyczne przetgczy na wariometr
nastapi to po okoto 10 sekundach. Wykrycie lotu po prostej spowoduje przetaczenie na
tryb przeskoku.

* MSR: Gdy MSR przekracza warto$¢ zadana. IAS, przy ktdrej nastepuje przetaczenie
moze by¢ wybrany w 5 km/h krokach od 100 do 160 km /h (lub réwnowarto$¢ w weztach
lub mph).

* G-meter - do przetgczania miedzy trybem przeskoku i wznoszenia w oparciu o G
mierzonego systemu inercyjnego. Gdy szybowiec zaczyna krazy¢ S8x / S10x
automatycznie przefgczy sie w tryb wznoszenia.

Przefgcznik zewnetrzny podtagczony do LXNAV S8x / S10x ma absolutne
pierwszenstwo i zastepujg wszystkie inne metody przetgczania. VP (priorytet
Vario). Wejscie mozna réwniez zastgpi¢ twardym przewodowym przetgcznikiem
SC.
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5.7.3.9 Kompensacja wariometru energii catkowitej
LXNAV S8x / S10x oferuje dwie metody kompensacji wariometru catkowitej energii:

Kompensacja pneumatyczna rurkg Pitota
Kompensacja elektroniczna

Wazne jest, aby zauwazy¢, ze metoda kompensacji jest zdefiniowana, gdy narzedzie
jest zainstalowane na podstawie pofaczen pneumatycznych wprowadzonych do energii
catkowitej i portdw statycznych. Zmiana typu kompensacji w trybie konfiguracji ponizej
nie zmieni sposobu rekompensaty - hydraulika pneumatyczna

musi najpierw zosta¢ zmieniona wczesniej.

Jezeli rurka Pitota catkowitej energii zostata podtgczona, kompensacja wariometru
energii catkowitej powinna by¢ ustawiona na 0%.

Zadne dalsze dostosowanie rekompensaty energii catkowitej nie jest mozliwe.
Jako$¢ rurki jest jedynym czynnikiem..

Dla elektronicznej kompensacji energii catkowitej, potgczyé port energii catkowitej ze
statycznym. Ustawi¢ kompensacje poczatkowo na 100%, a nastepnie dostosowac to
na podstawie prob w locie, jak opisano ponize;j.
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5.7.3.9.1 Dostrajanie wariometru energii catkowitej

Elektroniczna kompensacja energii catkowitej moze by¢ dostrojona podczas lotu za
pomocg nastepujacej procedury: Istotne jest, ze odbywa sie to wytgcznie w spokojnym
powietrzu; nie jest mozliwe nastawienie energii catkowitej doktadnie w turbulenciji.

» Ustaw kompensacja energii catkowitej 100%.

* Przyspieszy¢ do okoto 160 km / h (75 KTS) i utrzymac predkos¢ stabilnie przez
kilka sekund.

* Delikatnie zmniejszy¢ predko$¢ do 80 km / h (45 KTS).
» Obserwowac wskaznik wariometru podczas manewru. Przy 160 km / h, wskaze on okoto -

2 m /s (-4 KTS). Podczas zmniejszania predkosci wariometr powinien poruszaé sie w
kierunku zera, ale nie powinien przekraczac zero.

« Jesli vario pokazuje wznoszenia kompensacja jest zbyt niskie; zwiekszy¢ TE% i odwrotnie.

Elektroniczna kompensacja energii catkowitej jest skuteczna tylko wtedy, gdy rurki Pitota
oraz zrodfa statyczne sg umieszczone blisko siebie i przewody pneumatyczne, urzadzenia sg
w przyblizeniu tej samej dtugosci. Najlepiej uzyc czu&nika - poiakczenia Pitota / statycznej
rurki Prandtla. W razie wystgpienia problemow z elektroniczng kompensacjg energii
catkowitej najbardziej prawdopodobng przyczyng sg statyczne czujniki.

5.7.3.10 Sredni czas wariometru
Definiuje okres catkowania dla Sredniej wartosci wariometru w sekundach. Wartosc¢
domysina to 20 sekund.

5.7.3.11 Reset integratora
Jesli ta opcja jest wigczona $rednia warto$¢ wariometru bedzie ustawiona na 0 podczas
przetaczania z trybu wariometru do trybu przeskoku.

5.7.3.12 Kompensacja temperatury

Do LXNAV S8x / S10x dostarczana jest temperatura powietrza na zewnatrz z czujnika(OAT).
Ustawienie pomaga skorygowac btedy statyczne pomiaru temperatury.
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5.7.3.13 Kompensacja predkosci powietrza

Uzytkownik ma mozliwo$¢ wprowadzenia korekty predkosci powietrza, jesli pomiar nie
jest poprawny.

5.7.3.14 Asysta bezwiadnosciowa wariometru

Z LXNAV S8x / S10x, mozliwe jest dostosowanie wptywu przecigzenia na wariometr.
Wplyw ten jest bardzo maty i moze by¢ ustawiony w pozycji OFF lub miedzy 0 i 4.

0 oznacza brak wspomagania.

4 oznacza najwyzszy wptyw bezwtadnosciowej platformy na wariometr

5.7.4 Asystent Krazenia

Thermal Ast.
Auto Span

Switch to thermal assistant

O when circling

Thermal assistant ping method

Time

Time before ping
3s

Angle before ping

90.0°

5.7.4.1 Kolor kregow
Istniejg trzy opcje asystenta krgzenia, Automatyczny zakres, MacCready i Srednie Vario.

Barwy asystenta kragzenia wskazujg ponizej $redniej (niebieski), Srednie (26tty),
powyzej Sredniej (czerwony) i najsilniejszy punkt termiczny (biaty).
« Jesli wybrano Automatyczny zakres wowczas asystent krgzenia uzyje $rednig
wydajnos¢ ostatniego kregu do obliczenia tego, czy uzyskiwana wydajnosc jest nizsza,
$rednia czy wyzsza i przypisze odpowiednie kolory.
» Jesli zostanie wybrana MacCready wdwczas asystent krgzenia uzyje obecnego
ustawienia MacCready’ego i pokaze czy predkosS¢ wznoszenia jest ponizej czy powyzej tego
ustawienia.
« Jedli zostanie wybrane Srednie Wario wowczas asystent krazenia stosowac rednie
wskazanie wariometru do lotu, aby pokaza¢ czy szybkos¢ wznoszenia jest ponizej czy
powyzej Sredniej wartosci.

5.7.4.2 Wigczanie trybu asystenta krazenia

S8x / S10x przefgczy uzytkownika do trybu Asystenta krgzenia, gdy szybowiec zaczyna
sie obraca¢ we wznoszenia. Jesli pole pozostanie nie zaznaczone, tryb asystenta
termicznego mozna uzyskac recznie.
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S8x wykryje krgzenie tylko wtedy, gdy podtaczony jest GPS lub urzadzenie
9 FLARM. S8x uzywa kombinacji zmiany predkosci, kata przechylenia i zmiany
kierunku wskazania krazenia.

;5@\ S10x posiada wbudowany GPS.

5.7.4.3 Asystent krazenia — metoda PING

Jezeli wigczymy tg metode, uzytkownik ustyszy dzwiek PING podczas krazenia. Gdy stychac
PING, pilot powinien odprostowa¢ krgzenie aby wycentrowa¢ komin. W ustawieniach mozna
wybraé¢ dwie metody aktywowania dzwieku PING: czas przed maksymalnym noszeniem lub
kat przed nim.

5.7.4.3.1 Czas PING'u
Dzwiek PING rozbrzmi odpowiedni czas przed maksymalnym noszeniem.

5.7.4.3.2 Kat PING'u

Dzwiek PING rozbrzmi gdy nos szybowca bedzie okreslony kat od celowania w
centrum noszenia.

5.7.5 Wyswietlacz

Display

Automatic Brightness
O Enabled

Minimum Brightness

50%

Maximum Brightness

100%

Brightness

69%

5.7.5.1 Automatyczna jasnosc¢

Jesli funkcja automatyczna jasnos¢ jest zaznaczona, jasno$¢ zostanie automatycznie
dostosowana pomigdzy minimalnymi a maksymalnymi parametrami okresSlonymi. Jesli
Automatyczna jasnos¢ jest odznaczona wowczas jasnosc jest kontrolowana przez
ustawienia jasnosci.

5.7.5.2 Minimalna jasnos$c¢
Uzyj suwaka, aby ustawi¢ minimalng jasnosc¢ dla opcji automatyczna jasnosc.
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5.7.5.3 Maksymalna jasnos$c¢
Uzyj suwaka, aby ustawi¢ maksymalng jasnos¢ dla opcji Automatyczna jasnosc.

5.7.5.4 Rozjasnij w
Uzytkownik moze okresli¢, w jakim czasie jasno$¢ mozna osiggnaé¢ wymagang jasnosc.

5.7.5.5 Przyciemnij w
Uzytkownik moze okresli¢, w jakim czasie jasnoS¢ mozna osiggngé wymagang jasnosc.

5.7.5.6 Jasnosc¢
Z niezaznaczong opcjg Automatyczna Jasnos$¢ e mozna ustawic jasnos¢ recznie za
pomocg suwaka.

5.7.5.7 Jasnos$¢ w trybie nocnym
Ustaw procent jasnosci, ktéry ma by¢ uzywany po wcisnieciu przycisku Tryb nocny
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5.7.6 Personalizacja graficzna

Opcja zawiera podmenu dla map, Przestrzeni powietrznej, punktéw zwrotnych,
szybowca i linii $ciezki, zadan, FLARM'a, opcje motywodw i tryby.

Graphics

(& Flarm \
> Airsp. & Tsk.

5.7.6.1 Mapa

Mozliwos¢ ustawienia gory w kierunku trasy lub w kierunku pétnocy.
5.7.6.2 Przestrzenie powietrzne

Airs. & Tsk. )
Class E

Edit Airspace

~ Class F

Edit Airspace

Control Zone |

Edit Airspace

Restrict. Zon. |

Edit Airspace

Prohibit. Zo

W tym oknie mozna zdefiniowaC sposdb prezentacji przestrzeni powietrznych na mapie.
Sprawdz ,Pokaz strefe” w celu umozliwienia wyswietlenie przestrzeni powietrznych w trybie
nawigacji. Jesli ta pozycja nie jest zaznaczona nie zostanie wyswietlony Zaden element
przestrzeni powietrznej.

“Pokaz strefy tylko ponizej” — ta opcja pokazuje tylko przestrzenie powietrzne ponizej
pewniej wysokosci w celu wyeliminowania tych, ktére bedg zbyt wysokie w stosunku do
warunkéw dnia. Na przyktad, jezeli prognozowane podstawa chmur ma by¢ 1500 m, nalezy
ustawi¢ te wartos¢ do 1600 m, a ekran bedzie bardziej czytelny.

Na liScie typdw przestrzeni powietrznej mozna okresli¢ sposdb wyswietlania kazdego typu
przestrzeni powietrznej. Nalezy zdefiniowaC kazdy rodzaj strefy przestrzeni powietrznej
oddzielnie. Najpierw wybierz typ przestrzeni powietrznej z listy. Mozna modyfikowaé
przezroczysto$¢ wybranego typu. Wartos¢ zoomu okresla, w jakim poziomie powiekszenia
przestrzen danego typu bedzie widoczna. Kolorem i szerokosScig elementéw okresli¢, w jaki
sposdb wybrane strefy przestrzeni powietrznej bedg pokazywane.

Wszystkie ustawienia wymienione powyzej mogq by¢ zmienione dla klasy przestrzeni
powietrznej A, B, C, D, E i F, a takze w odniesieniu do nastepujgcych rodzajow przestrzeni
powietrznej:
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Strefa kontrolowana

Strefa ograniczona

Strefa zakazana |

Strefa niebezpieczenstwa

Sektor szybowcowy

Sektor powietrzny ) _

Strefa obowigzkowego posiadania transpondera
Strefa wojskowa

Inne stre

5.7.6.3 Punkty zwrotne

Waypoints

Show waypoints
Enabled

Waypoint label length

|All chars.

Waypoint label font size

16px

Waypoint label font color

W tym oknie mozna okresli¢, czy punkty trasy sg wyswietlane, ile znakdw jest
wyswietlanych oraz rozmiar i kolor etykiety.

Pokaz punkty zwrotne
Zaznacz to pole dialogowe, aby wigczyé znaczniki punktéw zwrotnych.
Dlugosc etykiety

Mozesz wybrac wysSwietlanie wszystkich znakéw w nazwie punktu trasy lub maksymalnie
8,7,6,5,4, 3, 2, 1Ilub pozostatych.

Wielkosc¢ czcionki etykiety
Mozesz wybra¢ pomiedzy 24, 18 lub 16 punktami.
Kolor czcionki etykiety

Mozesz wybrac kolor czcionki z palety 12 koloréw.
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5.7.6.4 Szybowiec i linia $ciezki

Glider and Tr.

Show line to target
0 Enabled

Line to target

) Show track line

M Enabled

Track line

W tym oknie mozesz wybrac linie do celu i linie Sciezki razem z kolorem, z palety 15
koloréw.

Pokaz linie do celu
Zaznacz to pole dialogowe, aby wyswietli¢ linie do celu.

Kolor linii do celu
Mozesz wybrac kolor docelowej linii z palety 15 koloréw.

Pokaz linie toru
Zaznacz pole dialogowe, aby wigczy¢ linie toru.

Wybierz kolor linii toru
Mozesz wybrac kolor linii toru z palety 15 koloréw.

5.7.6.5 Zadanie

Task

Task color

Zone color

Zone transparency)
100%

Zone width

Za pomocg tego okna mozna zmieniac kolor linii zadania i punktu zwrotnego oraz zmienia¢
przejrzystosc strefy i szeroko$¢ linii.

Strona 51 ze 100



Tryby pracy EEL

Kolor zadania

Mozesz wybrac kolor linii zadania z palety 15 koloréw.

Kolor strefy/punktu zwrotnego

Mozesz wybrac kolor linii punktu zwrotnego/strefy z palety 15 koloréw.

Przejrzystosc strefy
Za pomocg tego dialogu mozna wybrac¢ poziom przejrzystosci strefy od 0 do 100%.

Wielkosc strefy

Ten dialog definiuje szerokosc linii strefy o 10 mozliwych szerokosciach linii.

5.7.6.6 FLARM

Flarm )

Glider above color

Glider below color

Glider near color

Selected target color

W tym menu mozesz wyswietla¢ ruch szybowcow na mapie, wybrac tylko cel na mapie,
zmieni¢ kolory szybowcdw i wyregulowac limit czasu obiektu oraz ustawienia graficzne.

5.7.6.6.1 Ruch na mapie
Zaznacz pole dialogowe, aby wyswietli¢ inne obiekty wyposazone we FLARM na ekranie.

5.7.6.6.2 Zaznacz tylko cel
Na mapie bedzie tylko wybrany cel.

5.7.6.6.3 Kolory

Mozna ustawic kolory dla nastepujgcych szybowcow:
Kolor szybowca powyzej
Kolor szybowca ponizej
Kolor pobliskiego szybowca
Kolor wybranego celu
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5.7.6.6.4 Etykiety

Na mapie jest mozliwe pokazanie dodatkowych etykiet z tekstem obok obiektéw
FLARM. Ta opcja moze by¢ ustawiona na: brak, znaki konkursowe, predko$¢
wznoszenia i relatywng predkosS¢ wznoszenia.

5.7.6.6.5 Aktywny koniec czasu

Reguluje czas wyswietlania symbolu szybowca na mapie od ostatniego sygnatu nadanego
przez FLARM.

5.7.6.6.6 Nieaktywny koniec czasu

Reguluje czas nieaktywnych szybowcdéw na liscie celi FLARM. Nieaktywne szybowce to
szybowce gdzie sygnat FLARM zostat zgubiony na okres dtuzszy niz okres ,aktywnego konca
czasu”. Cele pozostajg nieaktywne i zostajg tylko na liscie celi FLARM tylko na okreslony czas.

5.7.6.6.7 Wyznacz linie do celu
Sprawdz tg opcje aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ rysowanie linii do wybranego celu FLARM.

5.7.6.6.8 Rysuj linie
Zaznacz jesli sciezka ma byc¢ rysowana za celami FLARM aby pokaza¢ gdzie byt cel.

5.7.6.6.9 Wielkosc ikon
Regulowanie rozmiaru ikony celu FLARM.

5.7.6.7 Opcje motywu

W tym oknie mozesz zmieni¢ tto wariometru i wewnetrznego okregu, przezroczystos¢
okna wiadomosci oraz przezroczysto$¢ NavBox.

5.7.6.7.1 Kolory

W tym oknie mozesz zmieni¢ kolor tta wariometru oraz tto wewnetrznego kregu z
informacjami. Masz wybdr pomiedzy:

Wskaznik Srodek

Biaty Czarny
Biaty Biaty
Czarny Biaty
Czarny Czarny

5.7.6.7.2 Przejrzystos¢ wiadomosci

W tym oknie mozesz zmieni¢ przezroczystos¢ wiadomosci kiedy sg wyswietlane natozone
na kazdy z ekrandéw od 0 do 100%. Fabrycznie ustawione jest to na 50%.

Strona 53 ze 100



Tryby pracy ‘nay -
5.7.6.7.3 Przejrzystos¢ NavBoxow

W tym oknie mozesz zmienic przezroczysto$¢ NavBoxdw, ktdre natozone sg na kazdy z
ekranéw od 0 do 100%. Fabrycznie ustawione jest to na 44%.

5.7.6.7.4 Wielko$¢ symbolu wiatru
Tutaj mozesz zmieni¢ wielko$¢ symbolu wiatru od Maty do Duzy.

5.7.6.8 Tryby
Tryby: Zadanie, Asystent krgzenia i FLARM mogg by¢ wyswietlane przez to menu.
AHRS moze by¢ réwniez wyswietlany w tych trybach.

Dla zawodnikdéw sztuczny horyzont moze by¢ wyswietlany w tym menu. Kiedy
3 sztuczny horyzont jest aktywny wydarzenie BFION jest dopisane do pliku .IGC z
lotu celem weryfikacji lotu.

5.7.7 Dzwieki
Dzwieki posiadajg podmenu dla Equalizer, Wario i FLARM.

5.7.7.1 Glosnosci czestotliwosci

Dolnym pokrettem mozesz regulowaé gtosnos¢ poszczegdlnych czestotliwosci dzwieku
wariometru. Ustawienia sg zapisywane kiedy opuscisz menu przez srodkowy przycisk.
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5.7.7.2 Dzwieki wariometru

Vario Sounds _ L Vario Sounds
500Hz 500Hz
FREQ at 100% FREQ at 100%
1000Hz 1000Hz

FREQ at -100% FREQ at -100%

Vario Sounds
User
Beep controlled by PDA|
O Enabled

Thermal assistant

disabled |

Speec
0%

300Hz 300Hz

Equaliz

User User

Beep controlled by PDA Beep controlled by PDA

O Enabled \_ DEnabled

W tym menu uzytkownik moze zmieni¢ wszystkie parametru dla dzwieku wariometru.

Dzwiek dla wariometru, FLARM, mowa moze byc¢ réwniez edytowana
bezposrednio poprzez gérne pokretto w trybach FLARM, Punkty
zwrotne i Zadanie.

5.7.7.2.1 Glosnos¢ wariometru
Uzytkownik moze ustawic¢ fabryczne ustawienia dzwieku.

Ksztalt dzwieku
W tym menu mozesz wybra¢ pomiedzy nastepujgcymi opcjami: Sinus, Triangular i Harmonic.

Tryb dzwieku wariometru:

* Liniowy pozytywny: to dzwiek przerywany ciszg co kilka milisekund kiedy

wskazdwka wariometru jest na polu dodatnim; na negatywnym wskazaniu dzwiek jest

ciagty (nieprzerywany).

Liniowy negatywny: odwrotnos¢ opcji Liniowy pozytywny.

Liniowy: Dzwiek jest liniowy i nieprzerwany w petnym zakresie pracy wariometru.

» Cyfrowy pozytywny: Podobny do Linowy pozytywny, za wyjagtkiem czestotliwosci,

ktéra nie zmienia sie liniowo lecz wiekszymi skokami.

Cyfrowy negatywny: odwrotno$¢ Cyfrowy pozytywny.

e Liniowy tylko pozytywny: dzwiek obecny jest tylko podczas pozytywnych wskazan
wariometru, na negatywnym wskazaniu dzwiek nie wystepuje.

* Cyfrowy tylko pozytywny: podobna funkcja do Liniowy tylko pozytywny, za
wyjatkiem tego, ze dzwiek jest podobny do tonu cyfrowego (Digital).

» Cyfrowy: podobna funkcja do Liniowy, za wyjatkiem tego, ze dzwiek jest podobny do
tonu cyfrowego. CzestotliwoS¢ nie zmienia sie liniowo lecz wiekszymi skokami. DZzwiek
podobny do fleta.

5.7.7.2.1.1 SC Tryby audio (tryb dzwieku Speed Commandera)
SC ma piec réznych trybéw audio:
« SC pozytywny: to dzwiek przerywany ciszg co kilka milisekund kiedy wskazéwka
wariometru jest na polu dodatnim; na negatywnym wskazaniu dzwiek jest ciggty
(nieprzerywany).
» SC negatywny: odwrotnos$¢ SC pozytywny
» SC: Dzwiek jest liniowy i nieprzerwany w petnym zakresie pracy wariometru
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e SC Mieszany: dla dodatnich wartosci relatywnych dzwiek reprezentuje
relatywne; dla negatywnych wartosci relatywny dzwiek reprezentuje SC (Speed
Commander)(dla tego ustawienia rekomendowane jest ustawienie wskaznika SC na
Jrelatywny”)

* Predkos¢ netto: wariometr bedzie wydawat dokfadnie ten sam dzwiek co
zdefiniowany w trybie wariometru, poza tym, ze bedzie pokazywat predkosc¢
wznoszenia netto.

Martwa strefa
Definiuje zakres martwej strefy dzwieku w trybie speed to fly. Fabryczna wartos¢ to £1 m/s.

5.7.7.2.1.2 Czestotliwosci Audio

* Czestotliwosc na 0% definiuje ton czestotliwosci przy 0 m/s
» Czestotliwosc na +100% definiuje ton czestotliwosci przy petnym
dodatnim .
wskazanju. o o
* Czestotliwosc na -100% definiuje ton czestotliwosci przy petnym
ujemnym _
wskazaniu

5.7.7.2.1.3 Ustawienia Equalizera
Mamy tu trzy opcje: fabryczna gtosnik LXNAV, pfaskie ustawienie lub zdefiniowane
przez uzytkownika.

Dzwiek dla trybu wariometru, FLARM i mowy moze by¢ réwniez edytowany
* bezposrednio gérnym pokrettem w trybach FLARM, Punkty zwrotne i
Zadanie.
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5.7.7.3 Dzwieki FLARM'a

Flarm Sounds _

Flarm Volume
0%

Flarm Low Alarm

disabled |

Flarm Important Alarm

Beep

Flarm Urgent Alarm

Beep

5.7.7.3.1 Gtos$nos¢ FLARM
Regulacja fabrycznej gtosnosci FLARM.

5.7.7.3.2 Maly alarm FLARM

Dla odlegtych celéw S100 daje krétkie lub dtugie ostrzezenia, tylko brzeczyk lub moze by¢
wytgczone (19-25 sekund przed kolizjg).

5.7.7.3.3 Sredni alarm FLARM

Dla bliskich celéw FLARM S100 moze dac krotkie lub dtugie ostrzezenie, tylko
brzeczyk lub moze by¢ wytgczone (14-18 sekund przed zderzeniem).

5.7.7.3.4 Giéwny alarm FLARM

Dla bardzo bliskich celow FLARM S100 daje krétkie lub dtugie ostrzezenia, tylko brzeczyk
lub moze by¢ wytgczone (6-8 sekund przed zderzeniem).

Dzwiek dla trybu wariometru, FLARM i mowy moze by¢ réwniez edytowany
bezposrednio gérnym pokrettem w trybach FLARM, Punkty zwrotne i
Zadanie.

Dla dzwieku alarméw uzytkownik ma mozliwoS¢ wyboru pomiedzy brzeczykiem, krétka
lub dtugg wiadomos¢ dzwiekowa.

» Krétka wiadomos$¢ dzwiekowa brzmi: "Traffic two o'clock” (Ruch na drugiej)

« Dtuga wiadomos¢ dzwiekowa brzmi: "Traffic two o’clock, two kilometers, two
hundred meters above”. (Ruch na drugiej, dwa kilometry, dwiescie metréw
nad)
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5.7.8 Ostrzezenia

5.7.8.1 Wiacz alarmy FLARM

Ostrzezenia mogg by¢ wigczone lub wytgczone w tej sekcji. Czas wytaczenia ostrzezenia
moze by¢ ustawiony od 0 do 120 sekund.

5.7.8.2 Ostrzezenia FLARM
Pokazuj gtéwne alarmy: Trzeci poziom w przyblizeniu 8 sekund przed przewidziang kolizja.

Pokazuj srednie alarmy: Drugi poziom w przyblizeniu 13 sekund przed przewidziang
kolizja.

Pokazuj mate alarmy: Pierwszy poziom w przyblizeniu 18 sekund przed przewidziang kolizja.

Wylacz w czasie krazenia: Ta opcja wytacza alarmy FLARM dla celéw FLARM w
tym samym kominie. Ostrzezenia trzeciego poziomu sg dalej wigczone.

Alarm wysokosciowy: Moze by¢ ustawione w metrach lub stopach. S100 wyswietli
ostrzezenie przed przekroczeniem wskazanej wysokosci.

Ostrzez przed: Ma zwigzek z ,alarmem wysokosciowym”; moze by¢ ustawiony od
10 do 500sekund. Przewidywany czas osiggniecia wysokosci alarmu jest liczone na
podstawie $redniego noszenia.

Czas wykluczenia: Jesli ostrzezenie FLARM zostanie wytgczone, nie bedzie
ostrzezen FLARM w czasie ustawionym w tym menu.
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5.7.8.3 Ostrzezenia wizualne

DIGITAL
SIGNATURE

FAILED!

S8x/S10x zapewnia nastepujgce wiadomosci/ostrzezenia:

* Bfad cyfrowego podpisu (Wyswietli sie natychmiast po uruchomieniu)

* Temperatura zamarzania (Ma zwigzek z temperaturg powietrza na zewnatrz)

* Rozpoczeto zadanie

* Nastepna strefa

* Poza strefg

* Hamulce nie zablokowane

* Sprawdz podwozie

* Niskie napiecie baterii zewnetrznej

* Wiagczone zasilanie z baterii wewnetrznej (jesli rejestrator lotu jest wigczony) 4o
*  Wylaczanie (jesli rejestrator lotu nie jest wigczony i nie ma zasilania zewnetrznego) £
* Temperatura zamarzania (Jesli temperatura na zewnatrz wynosi 1 stopien

Celsjusza)
» Ostrzezenie o wysokosci
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5.7.8.4 Ostrzezenia dzwiekowe
S8x/S10x wigcza nastepujgce ostrzezenia dzwiekowe:

1.

ouiAw

Alarmy podwozia

CHECK GEAR: to ostrzezenie jest wyzwalane 5 minut po starcie jesli podwozie nie jest
potgczone przewodami z S100.

CHECK LANDING GEAR: w trakcie lotu, podwozie w gorze*, hamulce otwarte*.

Alarmy hamulcow

CHECK AIRBRAKES: jesli jestes$ na ziemi, predko$¢ wynosi 0, podwozie
wypuszczone*, hamulce otwarte*. To ostrzezenie jest powtarzane co 30 sekund.
WARNING AIRBRAKES, WARNING AIRBRAKES...: w trakcie przyspieszania, podwozie
wypuszczone*, hamulce otwarte*.

CHECK AIRBRAKES: predkos¢, hamulce otwarte*.

Low battery (jesli bateria ma mate napiecie — zobacz ustawienie rodzaju baterii)

Stall speed (ostrzezenie zwigzane z predkoscig przeciggniecia ustawiong w tym menu)
Dtugie ostrzezenie gtosowe FLARM: Ruch na: pozycja, dystans, odlegtos¢ w pionie.
Krétkie ostrzezenie gtosowe FLARM: Ruch na: pozycja.

*hamulce lub podwozie powinno by¢ potaczone z S100!

5.7.9 Strefy ATT
Standardowa strefa moze by¢ skonfigurowana w tej sekcji dla wszystkich zadan.

Obs. zones

Start Zone

Point Zone
Finish Zone

Start, punkt zwrotny i meta mogg zosta¢ ustawione osobno w bardzo podobny sposob.

@ Start i meta nie majg opcji strefy AAT lub auto zaliczania.
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45.0°

Direction Radius1
Symmet
Angle12

165.8°

Line
O Enabl

Anglel

45.0°

« Kierunek: opcje stref startu, poprzedniego PZ, nastepnego , symetrycznego lub statego
kata

» Kat 1,2: jest nieaktywny dopoki nie ustawimy staty kat jako szczegolny kat.

« Linia Check Box: gtdwnie uzywany jako start lub meta. Jedli linia jest
zaznaczone wowczas kat 1, kat 2 i promien 2 sg nieaktywne.

« Kat 1: Ustawia kat sektora punktu zwrotnego.

« Promien 1: Ustawia promien sektora punktu zwrotnego.

» Kat 2: Ustawia drugi kat dla kompleksowych punktdéw zwrotnych i stref AAT.

« Promien 2: Ustawia promief kompleksowych punktdw zwrotnych i stref AAT.

« AAT Check Box: Jesli ta opcja jest zaznaczona, wdczas S100 rozwaza strefe tworzong
na PZ jako strefe obszarowa.

« Nastepny punkt: Zazwyczaj uzywane w zadaniach predkosciowych, zmieni
todnawigacje do nastepnego punktu zwrotnego po zaliczeniu PZ.

5.7.10 Jednostki
Uzyj tego menu aby ustawic jednostki, strefe czasowg i rodzaj balastu.

Units system

e

Distance

nm

Altitude
£
o

Macinn )
System jednostek: metryczny, angielski, US
Odlegtos¢: Jednostki dostepne; mile lgdowe, mile morskie, kilometry.
Temperatura: Jednostki dostepne; stopnie Celsjusza, stopnie Fahrenheita.
Cisnienie: Jednostki dostepne; cale stupka rteci (inHg), milimetry stupka rteci (mmHg), mbar.
Predkos¢: Jednostki dostepne; stopy na sekunde, m/s, kts i km/h.
Predkos¢ XC: Jednostki dostepne; stopy na sekunde, m/s, mph, kts i km/h.
Wysokos¢: Jednostki dostepne; stopy i metry.
Predkos$¢ wznoszenia: Jednostki dostepne; fpm, m/s,mph, kts, km/h.
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e Wiatr: Jednostki dostepne; fpm, m/s, mph, kts, km/h.

¢ Masa: Ibs lub kg

¢ Obciazenie: Ib/ft2 lub kg/m2

¢ Format daty: DD.ddddd, DDMM.mmmmm’,DDMM’SS.ss”, DD.dddd, DDMM.mmm’, DDMM'SS”
¢ Strefa czasowa: potowa lub cate godziny plus lub minus czas Zulu.

+ Balast:masa (balast w kg), obcigzenie (balast kg/m2,przetadowanie (ilos¢ przetadowania).

5.7.11 Podzespoty

Ustawienie podzespotdéw posiada podmenu dla; cyfrowych wskazan, wskaznikéw,
komunikacji, baterii, drgzka ze sterowaniem i modutu kompasu.

Hardware
<: Digital input
@® Indicator
& Comm.

(@ Battery chem. ||
4. Remote stick
® Compass
& Exit

5.7.11.1 Sygnal wejsciowy

Digital inputs _

VP input
Var. priority

SC switch

|_|SC Toggle butt |

Digital input 0
Not in use

Digital input 1
Not in use

Priorytet Vario

Kiedy ta opcja jest aktywowana poprzez odpowiedni przewdd, jednostka bedzie zmieniata na
vario natychmiast. To gniazdo jest otwarte, nie uziemione jako fabryczne ustawienie. Ten
przetacznik ma priorytet ponad wszystkimi metodami przetgczania SC. To znaczy, ze naktada
wszystkie inne sygnaty dla SC i przetacznik w tryb Vario. To gniazdo nie jest potgczone
standardowym okablowaniem — musi by¢ potgczone przez wiasciciela.
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5.7.11.1.1 Przelacznik SC

LXNAV S8X/S10X ma gniazdo na zewnetrzny przefgcznik SC. Uzywajac zewnetrznego
przefgcznika mozliwe jest manualne przetgczanie pomiedzy trybem Vario i SC. Ustawienie SC
switch na ON oznacza, ze zamykanie przetgcznika spowoduje przejscie instrumentu w tryb
SC. Ustawienie SC switch na OFF oznacza, ze zamkniecie przetgcznika spowoduje wigczenie
trybu Vario. Jest jeszcze trzecia opcja SC INPUT na TASTER i pofaczenie przycisku z
gniazdem; kazde naci$niecie zmieni tryb z SC na Vario i w drugg strone.

5.7.11.1.2 Wejscia cyfrowe 1,2,3,4

LXNAV S8X/S10X posiada 4 zewnetrzne gniazda, ktére mogg by¢ ustawione do
wyswietlania stanu podwozia, hamulcéw lub otwarcia i zamkniecia zbiornikdw balastowych.
Instalacje opisane sg w sekcji Error! Reference source not found.

5.7.11.1.3 Przykiadowe alarmy przez dane wejsciowe:

1. Alarmy podwozia
CHECK GEAR: to ostrzezenie jest wyzwalane 5 minut po starcie jesli podwozie nie jest
potgczone przewodami z S100.
CHECK LANDING GEAR: w trakcie lotu, podwozie w gdrze*, hamulce otwarte*.

2.Alarmy hamulcow
CHECK AIRBRAKES: jesli jeste$ na ziemi, predko$¢ wynosi 0, podwozie
wypuszczone*, hamulce otwarte*. To ostrzezenie jest powtarzane co 30 sekund.
WARNING AIRBRAKES, WARNING AIRBRAKES...: w trakcie przyspieszania, podwozie
wypuszczone*, hamulce otwarte*.
CHECK AIRBRAKES: predkos¢, hamulce otwarte*.

Gniazdo jest dostepne na tyle konektora DB15 ale nie jest podtaczone.

Podfgczenie jest aktywne kiedy jest uziemione.
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5.7.11.2 Ustawienia wskaznika

Indicator

Vario
SC needle

Speed to fly

Yellow bar

Min./Max. |

Red diamond

Average

MacCready

i Enable

Wskazowka wariometru: Moze by¢ ustawiona na

Wario, SC, Netto lub Relatywna.

Wskazowka SC: Moze by¢ ustawiona na Vario, SC,

Netto lub Relatywna.

Zo6lta wskazoéwka: Moze by¢ ustawiona na G-meter, Min/

Max Wario lub brak wskazdéwki.

Czerwony diament: Moze by¢ ustawiony na brak diamentu,
Srednie, Netto, Srednie Netto lub G-meter.

MacCready: Niebieski trojkat moze by¢ witgczony lub wytgczony.
Komin: Zielone T moze by¢ wigczone lub wytaczone.

Predkosc¢ przeskoku: Wskazowka SC moze by¢ wigczona lub wytgczona.
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5.7.11.3 Ustawienia komunikacji

Jest to uzywane do konfiguracji dwdch portéw z tytu urzadzenia do potgczenia GPS/FLARM

do PDA. Kazdy port moze by¢ konfigurowany osobno.

Comm.

« Direct link |

utomatic baudrate detection

O Enabled

PDA baudrate

Send decl. to GPS port

O Enabled

NMEA output

Enabled

Beep controlled by PDA

|4 | Direct link
Automatic baudrate detection| © GPSbaudrate|
O Enabled 115200bps O Enabled [

PDA baudrate Bluetooth External target

115200bps © Enabled  OEnabled

115200bps [

~

Mexiom ) Mazdom ) Naxnm )

5.7.11.3.1 Bezposrednie polaczenie PDA-GPS

Jesli Twoje PDA nie wspiera automatycznego przetgczania w bezposrednie potgczenie
pomiedzy GPS, a PDA, wowczas jest jeszcze manualne ,,DIRECT LINK” menu. Uzytkownik
moze wybrac¢ pomiedzy PDA-GPS lub BT-GPS.

Kiedy ,automatyczna szybko$¢ transmisji” jest wigczona, LXNAV S8x/S10x automatycznie
znajdzie wszystkie predkosci odbioru danych z portu GPS(FLARM). Kiedy LXNAV S8x/S10x
odbierze wazne wskazania NMEA, zablokuje sie na danej predkosci i przestanie szukac¢ dalej.

PDA -GPS link normalnie automatyczny ale niektore
9 oprogramowanie PDA wymaga manualnych ustawien.

5.7.11.3.2 BT-GPS Link

Pozwala urzadzeniu PNA potgczonemu przez Bluetooth do urzadzenia, ktdre jest
potgczone do portu GPS/FLARM.

5.7.11.3.3 Szybkos¢ PDA

Ustaw szybkos¢ transmisji dla portu PDA. SzybkosS¢ transmisji dla portu PDA musi by¢ taka
sama na PDA i na S8X/S10X inaczej urzadzenia sie nie wykryja.

Predko$¢ transmisji PDA nie moze by¢ nizsza niz ta ustawiona w porcie GPS.

5.7.11.3.4 Szybkos¢ GPS (S10x-Flarm port)
Ustaw szybkos$¢ transmisji portu GPS/FLARM.

Aby zachowa¢ najlepsze osiggi rekomendowane jest aby oba urzadzenia pracowaty
na takiej samej i jak najwyzszej mozliwej dla nich transmisji danych.
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5.7.11.3.5 Bluetooth
ON/OFF wewnetrzny modut Bluetooth. Jesli modut BT jest wytgczony, zuzycie baterii i czas
pracy bedzie wiekszy. &

Wyjscie NMEA w porcie PDA i BT moze by¢ wigczona lub wytaczona. Jesli nie uzywasz
portu PDA to ustawienie powinno by¢ wytgczone aby zachowac lepsze osiggi.

Hasto Bluetooth to 1234

5.7.11.3.6 Brzeczyki PDA

Jesli PDA jest potgczone z wariometrem to mozliwe jest wysytanie brzeczykéw do S8X. Jesli
ta opcja jest wiaczona w S8X/S10X to wariometr bedzie brzeczat kiedy otrzyma takie zadanie
od PDA.

5.7.11.3.7 Cel zewnetrzny

Jesli ta opcja jest zaznaczona jednostka bedzie akceptowata informacje odebrane przez PDA,
BT lub GPS. Uzytkownik otrzyma informacje na ekranie, ze nowy cel zostat odebrany.
Uzytkownik moze zaakceptowaé lub zignorowacé cel.

5.7.11.4 Ustawienia baterii

S10x posiada 2 opcje:
* bateria zewnetrzna
® bateria wewnetrzna &

€ Battery

External

(@ Internal ]
& Exit

5.7.11.4.1 Wiasciwosci baterii
Uzytkownik moze wybrac baterie z dostepnych na liscie aby zarzadzac¢ ich pomiarem.

Baterie uzywane w szybowcach nie sg tylko kwasowe i Lilon (litowo jonowe) ale réwniez
Litowo Zelazowo fosforanowe (LiFePo). Kazda bateria ma r6zng moc dostarczang krzywq i
jest mozliwe ustawienie ostrzezen o roztadowaniu lub natadowaniu akumulatora.
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£ attery chemis

Select battery from list

Open battery list
12,5

Full Voltage

Low Battery Voltage
113

Empty Voltaae

Wybor baterii z listy daje Ci rozsuwang liste z sugerowanymi nastawieniami dla w peni
natadowanej baterii, roztadowanej baterii i pustej baterii. Wybranie jednej z nich ustawi te
wartosci w nastepujacych sekcjach.

Batt. type: LiPo
Full Vol.: 16.80V

Low Vol.: 13.60V

Low Battery Voltage
11.3

Empty Voltaae

Poziomy natadowania baterii mozna
ustawic takze recznie.

5.7.11.4.2 Bateria wewnetrzna“ &

S10x ma wbudowang baterie. Mozesz tu sprawdzic jej stan.

Internal Bat. :

€@ Health
(X Settings

& Exit

5.7.11.4.2.1 Zywotno$¢ baterii
To pokazuje stan baterii i jej poziom natadowania.
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Health
Health
Excellent

Charge Level

90%

Status
Charging OFF
Designed Capacity

26000 W

Y

5.7.11.4.2.2 Ustawienia wewnetrznej baterii

Internal

Enable
Preserve bat.
Enable

O Charge to full |l
¥ Charger OFF

» Exit

Nastepujace wartosci mogg zostac ustawione:
® Oszczedzanie baterii = fadowarka nie bedzie aktywowana dopoki bateria nie
zostanie zuzyta do 75 %.
® ltadowanie do petna = jesli to nie jest zaznaczone, bateria bedzie fadowana
tylko do 90%
® Tryb fadowarki = manualna manipulacja fadowaniem.

Bateria wewnetrzna nie zapewnia zasilania do zadnych urzadzen zewnetrznych
podpietych do S100!

5.7.11.5 Nakiadka na drazek

Drazek ze zdalnym sterowaniem moze by¢ rowniez podtgczony do matrycy przez gtéwne
okablowanie S8X/S10X. W tym menu urzadzenie musi by¢ zarejestrowane. Urzadzenie musi
by¢ zarejestrowane w dwusterze jako, Ze jest mozliwe posiadanie dwdch drazkéw ze
sterowaniem; jedno zarejestrowane do gtéwnego urzadzenia, a drugie do urzadzenia w tylnej
kabinie.

Rejestrowanie drazka ze sterowaniem moze by¢ wykonane w nastepujacy sposob: wcisnij
dowolny przycisk na drazku — S8X/S10X wykryje obecnoS¢ drazka ze sterowaniem na
matrycy.

Ustawienia->Podzespoty->Naktadka

Aby potwierdzi¢ obecnosc drazka ze sterowaniem musisz wcisna¢ OK na drazku.
Ten proces jest podobny dla drugiego drazka w tylnej kabinie. Upewnij sie, ze w trakcie
rejestrowania drazka z tylnej kabiny, drazek z przodu nie jest w trybie rejestrowania. Inaczej
obie jednostki bedg przypisane do tego samego urzadzenia.
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Magistrala jest zawsze pod napieciem, dlatego drgzek ze sterowaniem réwniez
A jest pod napieciem. Po locie nalezy rozigczy¢ baterie lub wytgczyé master switch,
aby zapobiec roztadowaniu baterii.

Nakfadka na drazek jest rozpoznawana tylko jesli system ma zewnetrzne zasilanie
A 12V. Nie bedzie dziata¢ jesli S10/S100 dziata na wewnetrznej baterii.

5.7.11.6 Modut kompasu
BEDZIE DOSTEPNY WKROTCE — modut kompasu nie jest jeszcze wspierany.

5.7.12 Pliki
Menu plikéw pozwala na wgranie lub wybranie punktow zwrotnych, stref i bazy FLARM.

g Files settings _

- Waypoints

(. Airspaces |
A FlarmNet
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5.7.12.1 Pliki punktéw zwrotnych

Wybor opcji punktéw zwrotnych otwiera liste z plikami typu .cup dostepnymi na karcie SD.
Wybranie pliku zataduje go do pamieci wewnetrznej.

Waypoints i

//waypoints/DEMO_EU.cup

0 DEMO_EU.cup |

//waypoints/default.cup

O default.cup

Prosze pamieta¢ o tym, ze jeden plik z punktami zwrotnymi moze by¢ zatadowany w
jednym czasie.

Wielkos¢ pliku z PZ jest ograniczona do 1mb. Wspierany jest tylko format CUP
wygenerowany w SeeYou. Niektore wersje CUP mogg by¢ niekompatybilne jesli
nie sg stworzone zgodnie ze standardem CUP.

Ilo$¢ widocznych plikdw CUP moze by¢ ustawiona na 20.
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5.7.12.2 Pliki przestrzeni powietrznych

Wybranie opcji Strefy otwiera liste plikdw .cub i .Ixa (pliki z bazy ASAPT) dostepnych na
karcie SD. Wybor pliku powoduje zatadowanie go do pamieci wewnetrznej.

//DEMO_EU.cub

DEMO_EU.cub |
~ //DEMO_US.cub

OO0 DEMO_US.cub

//djp2014 (3).cub

[ djp2014 (3).cu

Wybor pliku zataduje ten plik do uzytku.

,'/uwau'iuJ.i(A 2 1
0 DEMO_US.cub [0 DEMO_US.cub
//dip2014 (3).cub //dip2014 (3).cub

0O djp2014 (3).cu - Odjp2014 (3).cu

Prosze pamietac o tym, Ze tylko jeden plik stref moze by¢ zatadowany w danej
chwili.

Baza LXNAV ASAPT jest takze wspieranym formatem, ktory moze by¢
@ zatadowany do systemu.
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5.7.12.3 Pliki Flarmnet

Wybor opcji ,Flarmnet” otwiera liste plikéw .fln dostepnych na karcie SD lub w
pamieci wewnetrznej. Wybranie pliku spowoduje zatadowanie go.

FlarmNET

//20140515.fIn

0 20140515fin |

//FlarmNet /default.fln

O default.fln

Prosze pamietac o tym, ze tylko jeden plik flarmnet moze by¢ zatadowany w
jednej chwili.

5.7.13 Biegunowa i szybowiec

5.7.13.1 Biegunowa

Sekcja ,Biegunowa i szybowiec” pozwala na zatadowanie i edytowanie parametréw
biegunowej Twojego szybowca. Mozesz wybra¢ jg z listy lub edytowaé parametry
biegunowej Twojego szybowca. Na liScie dostepny jest niemal kazdy znany szybowiec.

Polar & Glider >

I
= Glider List

Glider type

[Default |

Class

18-meter
A

133

Wybierz szybowiec z listy: otwiera liste utozong z typami szybowcdw i dotaczonymi do
nich biegunowymi. Wszystkie dane szybowcdéw bedg skopiowane z biegunowej. Doskonatos¢
i minimalna predkos$¢ opadania bedzie wyswietlana. Aby zobaczy¢ czy biegunowa odpowiada
Twojemu szybowcu otwdrz ustawienia MacCready, gdzie mozesz zweryfikowac jego wartosci.
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Polar & Glider 3

Select glider -

Arcus M

Emax:47 at 111w,
Wmin:0.65m%

Mozesz zmodyfikowaé biegunowg zmieniajgc state a, b lub c. Biegunowa jest definiowana
przez réwnanie kwadratowe z parametrami a,b i ¢ dla danych predkosci szybowca. Uzyj
SeeYou (Narzedzia -> Biegunowa) do obliczenia wartosci a, b i ¢ dla danej biegunowej.
Program potrzebuje trzech wartosci opadania na wybranych predkosciach (np. 100 km/h,
130 km/h i 150 km/h). Program obliczy wartosci punktdw a, b i ¢, ktdére powinny byé
zapisane i wpisane do LXNAV S8X/S10X.

Klasa: Opcje dla: Turystyczny, Ultralekki, Swiatowy, Dwuosobowy, Club, 18-
metrowy, 15-metrowy, Otwarta, Standard i nieznana.

A, b, c: Moge by¢ wyregulowane lub opisane dla szybowca nieznajdujgcego sie na
liscie.

Obcigzenie powierzchni - wartos¢ reprezentujgca obcigzenie powierzchni.

Masa referencyjna - odpowiada masie, dla ktérej biegunowa zostata zmierzona.
Maksymalna masa startowa- maksymalna dopuszczalna przy starcie masa
szybowca. Nie jest uzywana w obliczeniach; jest to tylko numer przypominajacy o
maksymalne masie startowej.

Masa pustego szybowca- masa szybowca bez pilota i balastu.

Masa pilota- masa pilota ze spadochronem i bagazem
Masa drugiego pilota- masa drugiego pilota ze spadochronem i bagazem.

Przeladowanie=waga pustego szybowca + waga pilota + cigzar balastu wodnego

Minimalna waga szybowca

5.7.13.2 Predkosci
Uzytkownik moze ustawi¢ nastepujgce predkosci:

PredkosS¢ przeciggniecia (VS0)

Predkos$¢ przeciggniecia (VS1)

predko$¢ podejscia do ladowania (Vapp)
predko$¢ najlepszego wznoszenia (Vec)
maksymalna predko$¢ wypuszczenia klap (Vfe)
predkos$¢ brutalnego sterowania (Va)

predko$¢ maksymalna (Vne)

predkos$¢ przeciggniecia
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5.7.13.3 Klapy

Opis w instrukcji opracowywany.

5.7.13.4 Ksigzka logow
Strona z ksigzka logow zawiera liste wszystkich lotow sortowanych datami.

Jesli dane GPS sg dostepne, ksigzka logdw pokaze date i czas startu. Manualna
nawigacja (bez GPS) pokaze tylko czas lotu i bedzie oznaczona znakiem ,,--.--.--"

Uzytkownik moze pobrac lot poprzez krétkie wcisniecie
dolnego, obracalnego przycisku.
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5.7.13.5 Haslo
Jest kilka haset funkcyjnych, ktére mogg uruchomi¢ wypisane nizej procedury:

Setup »
X Hardware

* Files

S| Ppassword |€r

)

5.7.13.6 Lista hasel funkcyjnych

USUN CALY LOGBOOK 99999
RESET DO USTAWIEN FABRYCZNYCH 00666
LICENCIA AHRS W£ACZONA/WYLACZONA 30000
AUTO ZERO 01043
RAPORTUJ NA KARTE SD 00111
ZAKTUALIZUJ OPROGRAMOWANIE 89891
FORMATUJ WEWNETRZNA BATERIE (wszystkie dane

zostang stracone) 32233
5.7.14 Informacje

Na stronie ,informacje” sg wyswietlane dane o wyswietlacz i czujnikach.

Uzytkownik moze zobaczy¢ nastepujgce detale:

* Numer seryjny IGC
* Wersja wskaznika A lub B et )
* Czujniki w wersji A lub B

X nav

www.Ixnav.com

S100

SN: 1P4 (2200)

Indicator: A5.31, B1.65
Sensor Box: A5.36, B2.01

—~

Maxaom )
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6 Wariometr i wysokosciomierz

Wszystkie sygnaty z pneumatycznych czujnikdw (wysokos¢, predkos¢) sg dostarczane z
wysokiej jakosci czujnikdw cisnienia, co oznacza, ze zaden termos nie jest potrzebny. Sygnat
vario jest dostarczany z czujnika wysokosci. Wszystkie sygnaty s kompensowane przez
wysokosc¢ i temperature. Kolor wysSwietlacza pokazuje informacje z wariometru, jak i réwniez
wiele innych parametrow. WysSwietlacz jest konfigurowalny. Wariometr moze by¢
skonfigurowany, aby wyswietlac:

» Zasieg5, 10i 2.5 m/s lub 10, 20i 5 kts.

» State czasowe0.1 s do 5 s, w dodatku s3 jeszcze 4 opcjonalne ustawienia dla
elektrycznego przetwarzania sygnatu wariometru

* Netto pokazuje ruch masy powietrza

* Wzgledny pokazuje wznoszenie lub opadanie, ktére mogtoby zostac osiggniete, jesli
szybowiec by krazyt z predkoscig krazenia

Sg dwa sposoby korygowania wskazan wariometru dla TE. Elektryczna kompensacja TE jest
bazowana na zmianach predkosci w czasie i pneumatycznej kompensacji przez rurke TE.
Jako$¢ kompensacji TE zalezy tylko i wytgcznie od lokacji, wielkosci i $rednicy rurki TE.
Instalacja musi by¢ szczelna.

Jesli elektryczna kompensacja TE jest wtgczona port TE (Pst) powinien by¢

podtgczony do dobrego zrédta cisnienia statycznego. Jesli pneumatyczna
kompensacja jest wtgczona, to port TE (P*") powinien by¢ podtaczony do rurki TE.

—_— TE (Pst) —_—

LXNAV S8(0)

Elektryczna kompensacja TE Kompensacja przez rurke TE

6.1 Wysokosciomierz

Wysokosciomierz LXNAV S8X/S10X jest kompensowany w temperaturach od -20°C do
+60°C. Wysokosciomierz jest skalibrowany do 20,000m.

6.2 Asystent predkosci

Asystent predkosci bazuje na teorii MacCready, ktéra jest bardzo uzytecznym narzedziem do
optymalizacji predkosci na trasie. Kiedy instrument zmienia tryb na ,,Asystent predkosci”,
zmienia sie takze dzwiek. Staje sie on wskaznikiem informujgcym pilota czy leci za wolno czy
tez za szybko. Aby utatwic rozrdznienie trybdw vario i asystent predkosci, dzwiek A.P.
posiada specjalne cechy:

» Ciagty dzwiek i rozne inne sygnaty moga zosta¢ wybrane. (Detale w ,ustawienia”).

» Brak dzwieku przy prawidtowej predkosci (martwa strefa).
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7 Latanie z LXNAV S8x/S10x

Aby w petni skorzysta¢ z mozliwosci S8X/S10X przed startem powinno sie przygotowac
wariometr. Proba zmiany ustawien lub deklarowanego zadania w trakcie lotu jest bardzo
niebezpieczne, szczegdlnie w trakcie zawodoéw. Przedlotowe przygotowania pomoga
zapewni¢ bezpieczenstwo i maksymalng satysfakcje z lotu.

7.1 Na ziemi

7.1.1 Procedura uruchomienia

Wocisnij dowolny przycisk lub pokretto, aby wigczyé LXNAV S8X/S10X. Pokaze sie ekran
powitalny LXNAV S8X/S10X. Pierwsze okno pokazuje wersje systemu, oprogramowania i
numer seryjny. Procedura uruchamiania zwykle zajmuje kilka sekund. Kiedy jest skonczona
pojawi sie okno, w ktérym mozemy ustawic elewacje lotniska i cisnienie.

7.1.2 Ustawienie elewacji i QNH
Ta opcja jest istotna dla obliczenia dolotu, dlatego prosimy zwracac na to szczegolng uwage.

Elev. and QNh

Elevation:

QNH:
101 3mbar

Przyrzad oferuje ustawienie elewacji ponad standardowe cisnienie QNE. Uzyj pokretta, aby
ustawic elewacje. Ustawienie QNH powinno by¢ zmienione tylko wtedy, gdy elewacja i QNH
sq dane. To moze mie¢ miejsce na niektorych zawodach. We wszystkich innych wypadkach
elewacja zawsze powinna odpowiadac cisnieniu QNH.

Okno ustawienia elewacji nie jest pokazana kiedy LXNAV S8X/S10X jest
wytgczony i wigczony w trakcie lotu.

QNH moze by¢ rowniez poprawione w trakcie lotu w oknie ,Ustawienia-QNH
and RES menu”
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7.1.3 Sprawdzenie przedlotowe

Po ustawieniu elewacji, S8X/S10X przefagczy sie na okno informacyjne w normalnym
trybie uzytkowym.

Uzyj Srodkowego przycisku, aby przetgcza¢ pomiedzy ekranami FLARM, Punkty Zwrotne, lub
Zadanie oraz by zweryfikowac czy ustawienie MacCready, balastu i zabrudzenia profilu sg
ustawione tak, jak tego chcemy na obecny lot.

W ktérymkolwiek z tych okien wcisniecie dolnego pokretta spowoduje otwarcie okna
dialogowego, w ktérym mozemy sprawdzi¢ lub ustawi¢ MacCready, balast i
zabrudzenia profilu.

[ MC/BAL ||
Select
Select near
NavBoxes

MacCready Ballast Bugs

1.5 115 0%

Overload: 1.00 Overload: 1.15 Overload: 1.00
E:36 at 170kmh E:37 at 178kmh E:47 at 111kmh

CLOSE CLOSE CLOSE

Obrd¢ dolne pokretto, aby zmodyfikowaé dowolne z tych ustawien. Nastepnie
sprawdz bezpieczng wysokos¢ (wysoko$¢ ponad destynacje, wysokos¢ dolotu).
Wrd¢ do sekgcji 5.7.1.2 aby dowiedziec sie doktadnie jak ustawi¢ bezpieczng wysokosc.
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7.2 W powietrzu

7.2.1 Kalkulacja dolotu

Dolot jest funkcjg liczong z dystansu do celu, elewacji celu, wysokosci, wptywu wiatru,
ustawienia MC i zabrudzenia profilu. S8x/S10x bedzie miat wystarczajgco informacji do
obliczenia dolotu automatycznie, dopdki zrédto GPS jest podigczone i nawigowanie do celu
jest ustawione w oknie ,Punkt zwrotny” lub ,Zadanie”. By wyswietli¢ wysoko$¢ przybycia
(ponad bezpieczng wysokoS¢) upewnij sie, ze skonfigurowate$ przynajmniej jeden z
NavBoxéw na gtdwnym lub dodatkowym ekranie na ,Wysoko$¢ przylotu”.
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8 Montaz

LXNAV S8x/10x wymaga standardowego otworu 57 lub 80 mm.

Trzy konektory ci$nienia sg umieszczone z tytu wariometru. Opisy wskazujg ich funkcje:
P*# oznacza konektor ciSnienia statycznego
- P“® oznacza konektor cisnienia catkowitego.

TE oznacza konektor cisnienia TE.

Jesli jednostka ma by¢ skonfigurowana na elektryczng kompensacje TE,
podtaczenie powinno by¢ wykonane w nastepujacy sposob:
o P gtatyka
P itot lub TE
o TE/P™. statyka

total

Jesli jednostka ma by¢ skonfigurowana na pneumatyczng kompensacje TE, uzywajac rurki
TE, to po’rgczenie powinno by¢ wykonane w nastepujacy sposob:
«  TE/P™" rurka TE

I:,statlc Statyka

P! pitot lub TE

Jesli P*™' i statyka sg potgczone na odwrdt, nie bedzie usrednionego wznoszenia
i funkcji ,,Predkos$¢ lotu” podczas lotu.

LXNAV S8x/S10x jest potgczony do 12 Voltowego zasilania przez 15 pinowy konektor typu
SUB-D. Opcjonalnie LXNAV S8XD moze byC potgczony przez magistrale i konektory
oznaczone ,,CAN" na kazdym koncu.
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ﬁ Instrument nie ma wewnetrznego bezpiecznika. Zewnetrzny bezpiecznik 3Ajest
wymagany! Kable zasilajgce powinny by¢ przynajmniej $rednicy 0,5 mma2.

8.1 Montaz LXNAV S8x/S10x

Wariometr S8x/S10x powinien by¢ zamontowany w standardowym otworze 80 mm.

[

Naktadka 58(0), widok bliski

Pokretio — Do jednego

/ /«aciskowe obrotu
FHEF=D

~_ |

~<
/ 0s$ obrotu
przycisku Panel

Pusta w Srodku Srubka M6

Usun kapsle z obu pokretet nozem lub ptaskim $rubokretem, nastepnie przytrzymaj kazde z
pokretet i odkre¢ je. Usun pozostate dwie $ruby i dwie nakretki M6. Zainstaluj S8X/S10X w
panelu i przykre¢ wszystkie Sruby, nakretki i pokretta. Upewnij sie, ze pomiedzy pokrettami i
panelem jest wystarczajgco miejsca, aby przycisk mogt zostac¢ wcisniety.

Upewnij sie, ze LXNAV S8x/S10x jest zlokalizowany wystarczajgco daleko od busoli.

8.2 Podiaczanie LXNAV S8x/S10x

LXNAV S8x/S10x jest poditgczony do zasilania 12V DC. Czerwony przewdd taczy sie z +, a
niebieski z -. Jesli nie uzywasz S8XD, konektor magistrali powinien zosta¢ wolny. Przewdd
S.C. jest uzywany dla zewnetrznego przetacznika, ktdry przetgcza wariometr w tryb SC lub
krazenia.
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8.3 Wyciecia
8.3.1 Wyciecia dla S8i S10

8.3.2 Woyciecia dla S80i S100

4,5mm

°80.0mmhl1l

& Dtugos$¢ $rub jest ograniczona do max 4mm!
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8.4 Dostepne okablowanie dla GPS/Flarm i gniazda PDA

Wejscie GPS / Flarm (on S10x

Urzadzenie
Zasilanie Nano

|Oznaczenia kabli
CC-NP-LX (RX/TX sg

skrzyzowane)
Generic RS232 z zenskim DB9 V7-GPS-232
Rejestratory lotow, FLARMy ze standardowym
konektorem 6P IGC RJ 12, Red Box, Colibri, Colibri 2,
VL V7-GPS-1GC
Power Flarm (RJ45), K6 mux V7-GPS-PF

Power Flarm Core

V7-GPS-PFCORE

Wejscie PDA
Urzadzenie |0znaczenia kabli

OUDIE

CC-NP-OUDIE1

Generic RS232 z zenskim DB9 CC-NP-232
IPAQ 310/314 CC-NP-IPAQ310
IPAQ 38/39xx/47xx CC-NP-38
MiniMap CC-NP-LX
Butterfly Connect CC-NP-BFC

PDA i GPS nie s stworzone ze standardami IGC. Mogg by¢ uzywane tylko z
dedykowanym przewodem. Nie wpinaj nieznanych przewoddw, poniewaz moze to

uszkodzi¢ S8X/S10X!

Strona 83 z 100




Montaz Eﬂh

8.5 Instalacja opcjonalnych akcesoriow

LXNAV S8x moze by¢ potgczony z drugg jednostkg umieszczong w tylnej kabinie,
naktadka na drazek, kompasem i AHRS.

| S8x/510x

Flarmview2

CAN Y
Fsplitter

12V Flarm
L ﬁ

Splitter

CAN cable

(o |
por

Naktadka
Nakfadka
D

8.5.1 Opcjonalny S8xD (Druga jednostka)

W dwuosobowym szybowcu mozliwe jest zainstalowanie S8XD w tylnej kabinie. S8XD
wyglada niemal identycznie jak S8X. W rzeczywistosci dziata na doktadnie tym samym
oprogramowaniu, co urzgdzenie w przedniej kabinie. Podstawowym zamystem tej opcji
jest to, ze oba urzadzenia dziatajg kompletnie niezaleznie co umozliwia wymiane réznych
danych w zatodze.

8.5.1.1 Wymiana danych

Wszystkie dane wymieniane sg pomiedzy przednim i tylnym urzadzeniem. LXNAV S8X/S10X
takze wymienia dane z GPS i PDA. Zmiana MC, balastu, zabrudzenia pfata, gtosnosci oraz
biegunowej na PDA takze wyptynie na S8X/S10X. To samo stanie sie w drugg strone.
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8.5.2 Busola magnetyczna (CAN)
W TRAKCIE TWORZENIA

Kiedy podtgczymy go do magistrali, gtdwna jednostka rozpozna go. Ta opcja
jeszcze nie jest dostepna, ale jest planowana w najblizszej przysztosci.

Magistrala jest zawsze pod napieciem, co oznacza, ze modut kompasu jest takze

@ zawsze pod napieciem. Po locie trzeba roztgczy¢ baterie lub wylgczyé master
switch, aby zabezpieczy¢ sie przed zuzyciem akumulatordw.

8.5.3 Nakiadka na drazek

Nakfadka na drazek jest takze podtgczona do magistrali. W S8X/S10X specjalne menu stuzy
do wykrycia naktadki. Urzgdzenie to musi zosta¢ wykryte w przypadku dwuosobowego
szybowca.

Wykrywanie naktadki moze zosta¢ wykonane w nastepujgcy sposdb. Wcisnij
dowolny przycisk na nakladce — w ten sposdb S8X/S10X wykryje obecnosc¢
naktadki na magistrali. Po tym przejdz do ,zdalne ustawienia sprzetu” i zarejestruj
naktadke.

@ By zaakceptowac naktadke, musisz wcisnac przycisk OK na nakiadce.
To samo wykonuje sie w przypadku nakfadki na drazek do drugiej kabiny.

Upewnij sie, ze w trakcie jej wykrywania, przednia jednostka nie jest w trybie
wykrywania.
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Magistrala jest zawsze pod napieciem co oznacza, ze naktadka takze jest
A zawsze pod napieciem. Po locie trzeba roztgczy¢ baterie lub wytgczy¢ gtowny
wylacznik, aby zabezpieczy¢ sie przed zuzyciem akumulatoréw.

8.5.4 Opcje AHRS
By aktywowaé AHRS kod aktywacyjny musi zostac¢ zakupiony.
Opcja AHRS moze zosta¢ aktywowana w nastepujgcy sposdb:
- Wpisz hasto 30000,
- Whpisz 13 liczbowy kod licencyjny i potwierdz.

Jesli kod jest poprawny zobaczysz AHRS na stronie AHRS.

License

Enter license key

AAAAA

AAAA
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8.6 Gniazda i okablowanie

8.6.1 Gniazdo LXNAV S8x

Dajnik P©®
(Pitot)

Dajnik Ps&tc

Wyjscie sygnatu audio
Gtdwne zasilanie
(Instalacja elektryczna V7)

Wejscie rurki
TElub Pste

8.6.1.1 Gniazdo PDA (RJ45)

12345678
Numery Pin
Numer Pin Opis
1,2 Uziemienie
3 (Output) Transmisja od LXNAV S8XRS232 (np. Computer, IPAQ38/39xx)
4 (Input) Odbidr do LXNAV S8XRS232 (np. Computer, IPAQ38/39xx)
5 (Output) Transmisja od LXNAV S8XLV-TTL (3.3V) (np. Oudie, HP302,
HP31x)
6 (Input) Odbi6r do LXNAV S8XLV-TTL (3.3V) (np. Oudie, HP302, HP31x)
7,8 5V OUTPUT (maximum 1A)

Wtyczka RJ45 NIE jest zaprojektowana ze standardami IGC. Moze by¢ uzywana
tylko z dedykowanymi przewodami. Nie podtgczaj nieznanych przewoddw,
poniewaz moze to uszkodzi¢ LXNAV S8X!
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8.6.1.2  Gniazdo GPS Port (RJ12)

GPS

123456
Numery Pin
Numer Pin Opis

1 (output) 12V DC, do zasilania GPS

2,3 N.C.

4 (input) Odbiér do LXNAV S8XRS232 (np.NANO power 232)
5 (output) Transmisja od LXNAV S8XRS232 (np. NANO power 232)
6 Uziemienie

8.6.1.3 Gniazdo gléwne
Gtéwne gniazdo jest uzywane do potgczenia S8X z gtdwnym okablowaniem.

8.6.1.4 Gniazdo dzwieku
Glosnik w zestawie jest wyposazony w standardowe gniazdo jack 3mm.

To gniazdo jest zaprojektowane do potgczenia tylko z gtosnikiem 8 ohm
dotgczonym z S8X. Prosze skonsultowac ze swoim dealerem jesli chcesz

A zmienic gtosnik na inny.
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8.6.2 Okablowanie

8.6.2.1 Okablowanie LXNAV S8X

[V TP S 50 cm

Tofafolol)

e o
E‘

o 0 9

shield

SUBD15 Connector / female
S80

LABEL: CAN BUS.

30 cm

1.5m

LABEL:0AT

Nowsze wersje okablowania mogg miec zasilanie zabezpieczone biatym i
czarnym kolorem. Biaty to +12V DC (biegun dodatni), a czarne to

A uziemienie (biegun ujemny).

OAT

g
\_Y SC switch

CAN BUS
SUBD9 / female

Jesli magistrala nie jest potgczona do LXNAV S8XD, konektor magistrali musi zostaé

zakonczony ,,CAN TERMINATOR".

8.6.2.2 Okablowanie LXNAV S10X

POWER
LABEL: 50 cm

50cm TRONIC-CY 1x0.75mm2

DB15
D LaBer: (8€6) 50 cm
L LABEL: 50 cm
DU Filter ——=

|mm
LaBel: (IN2) 50 cm
/ \ LABEL: 50 cm
( \ LaBeL: (IN3) 50 cm
‘ \ ] wageL: (ING) 50 cm

n-d\.;.,/m..v,-nm e LABEL: 50 cm

SUBD15 Connector / female

LABEL: |[CANBUS | 30 cm

LABEL: 150cm

5 6(L<5 (|:6A

SC switch

VP switch

INPUT2

INPUT4

INPUT3

INPUT1

INPUT GND

Reserved for CAN BUS
SUBD?9 / female
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8.6.2.3

Zarezerwowane
dla CAN BUS

SUBD9 / meski

Okablowanie S8xD

13 1 350 Cm 113
~t s
° 2 LABEL: CAN BUS LABEL: CAN BUS CcANL o Zarezer dla CAN BUS
o CANH o SUBD9 / zenski
- Kl CAN GND [SRIELDT{
[ 2 ——
& o L | T2V i
5 CAN G}!U §E EEE ’
W

Urzadzenie tylnej kabiny jest zasilanie z urzadzenia z przedniej kabiny.
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8.7 Konfiguracje S8X/S10X

8.7.1 S8x/S10x— Nano/Nano3 — Nakladka — Minimapa

S8x/S10x
‘=m

Nano
Nano3

L Naktadka |
o« TEE
. Minimapa
USB;kabeI Can bridge *
CC-NP-LX
® < Terminator
h CAN Y kabel

8.7.2 S8x/S10x — Nano3 — Nakladka — Oudie

Nakfadka

CC-NP-OUDIE

Terminator

CAN Y kabel

A
Can bridge. * [
1
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8.7.3 S8x/S10x— Colibri II — Nakiadka — Oudie

S8x/S10x
)

Naktadka

Colibri II

USB kabel

GND Can bridge * X
|

V7-GPS-IGC ¢
12v Colibri 2
CAN Zasilanie i dane

Kabel L CC-NP-OUDIE
=0 <& ®[ Terminator
CAN Y kabel

8.7.4 S8x/S10x— Colibri/Volkslogger —Naktadka— Oudie

S8x/S510x

D .
s80
#00i3

Naktadka

GN

12V

Can bridge

v7-GPs-1Gc] [

CAN

Colibri

Volkslogger

kabel

CC-NP-OUDIE

CAN Y kabel

Strona 92 z 100

Terminator




Montaz IX nqy ™=

8.7.5 S8x/S10x— Flarm — FlarmView2 —Nakladka— Oudie

S8x/S10x

Flarm
Red box
FlarmMouse

Can bridge

Flarm ®
Podglad Flarm

CC-NP-OUDIE

4 Terminator
CAN Y kabel

8.7.6 S8x/S10x— FlarmMouse — ADSB — FlarmView —Nakladka—
Oudie

Flarm

S8x/S10x Red box
— FlarmMouse
Flarmview2

| Naktadka |

i le—
GND ADSB | L :
5V Can bridge
| [ Flarm f— |
> Splitter Podglad Flarmu
CAN P giad arl
kabel CC-NP-OUDIE
o % @ Terminator
CAN Y kabel
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8.7.7 S8x/S10x— FlarmMouse — Nakiadka— Oudie

S8x/S10x

Naktadka

Flarm
Red box
FlarmMouse "
Can bridge * A
CAN
kabel CC-NP-OUDIE
o < Terminator

CAN Y kabel

8.7.8 S8x/S10x— FlarmMouse — Nano3 (jako Flarm)
— Nakiadka — Oudie

S8x/S10x

- Flarm
! @ Red box
\” _ 3 FlarmMouse
GND "
Can bridge
i
rozdzielacz NanoPower PF
CAN x/S10x
kabel ' CC-NP-OUDIE
—Q < Terminator

CAN Y kabel
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— Flarmview?2 — Nakfadki (1.1 2.)

S8x/S10x

Flarmview2

CAN Y
rozdzielacz

Flarm

A 4

rozdzielacz Flarmview cable

CAN kabel

Naktadk

Naktadka

1 :ermma or
L
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8.8 Transfer danych

8.8.1 S8x/S10x

I'I'ransfer
danych/akcja

S8x/S10x Oudie / Oudie BT  |MC/Balast/muchy; ALT;

|Dek|aracja zadania; deklaracja
> WJilota

S8x/S10x —  [Flarm Deklaracja zadania

S8x/S10x —  Nano / Nano3 ||Dek|aracja zadania

S8x/S10x XC soar |MC/BaIast/muchy; ALT;
Deklaracja zadania; deklaracja

,also BT > lpilota

8.8.2 Inny transfer danych

ITransfer

danych/akcja

Flarm — IXC soar / Oudie h’ransfer lotu otgczenie
Przez
bezposrednie

XC —  |Flarm IDeklaracja zadania ofaczenie

Soar/Oudie
Przez

— Deklaracja Zadania bezposrednie
Nano/Nano3 XC soar / Oudie Pobranie lotu otgczenie
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9 Aktualizacja oprogramowania

Aktualizacja oprogramowania dla gtéwnego wyswietlacza i jednostki wariometru moze zostac
przeprowadzona w prosty sposob, uzywajac do tego karty Micro SD. Prosze odwiedzi¢ naszg
strone www.Ixnav.com i pobra¢ najnowsze oprogramowane. Mozesz takze zapisaC sie na
newsletter, aby automatycznie otrzymywa¢ wiadomosci o systemie.

9.1 Aktualizowanie oprogramowania LXNAV S10x uzywajac
karty Micro SD

Skopiuj oprogramowanie w formacie ZFW na karte SD. S10X

automatycznie zapyta Cie o aktualizacje. Po zaakceptowaniu

aktualizacji, zostanie ona przeprowadzona automatycznie.

9.2 Aktualizowanie oprogramowania LXNAV uzywajac karty

Micro SD (maksymalnie do wersji 5.43)

Wypakuj plik ze strony i skopiuje wszystkie trzy pliki na karte SD:

e App_NINC_X.YY.Ixfw

e V80C.fw

* V80c_init.bin
Jesli niektore z tych plikdbw nie sg dostepne lub uszkodzone, aktualizacja nie przebiegnie
pomyslnie. Karte SD z plikami w6z do S8X. Jednostka zapyta Cie ,UPDATE?". Zaakceptuj i
zresetuje S8X. Aktualizacja przebiegnie automatycznie.

9.3 Aktualizowanie oprogramowania LXNAV S8x uzywajac
kadry Micro SD (stara wersja)

Oprogramowanie zawiera dwie czesci, vario i wySwietlacz.
Oprogramowanie moze zostac pobrane z sekcji ,download-firmware” na www.Ixnav.com.
Jest w skompresowanym pliku ZIP, ktory pierw musi zosta¢ wypakowany. W $rodku
znajdujg sie trzy pliki:

- App_NINB_X.YY.Ixfw (to jest oprogramowanie dla wariometru)

- V80C.fw (pierwsza czes¢ oprogramowania dla wyswietlacza)

- V80c_init.bin (druga cze$¢ oprogramowania dla wyswietlacza)

T-Zip File Manager Agﬂ

File  Edit Wiew Favorites Tools Help

g = < o wp ¥ i

Add  Extract Test  Copy Mowe Delete  Info
T |5E Chsers\Uros\Downloadsh380_5.01 (1).zip\j

Mame

A uBc_initbin
KT o

0 object(s) selected
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Jesli niektore z tych plikdw sg uszkodzone lub nie wystepujg, aktualizacja nie powiedzie sie.
Przekopiuj aktualizacje na karte Micro SD i wi6z jg do S8X. Zresetuj S8X, a aktualizacja
ekranu zostanie wykonana automatycznie.

* Przejdz do ,Ustawienia” i wybierz ,,opcje haset”

* Wpisz hasto 89891 — to zaprowadzi Cie do menu aktualizacji

» Wybierz poprawng wersje oprogramowania dla wariometru i wcisnij ,,aktualizuj”

Update File z Select devices ? select devices

V9 (2814)

EV:411 ->4.11
Size: 130 KB, Date: 23.9.2014) V9 (2814) Press for start ”Ei'"‘_"q
[App_NINB_4.114xfw | OVv:411->4.11 | Update devices |

Size: 166 KB, Date: 17.9.2014 Press for start updating

App_NINB_4.11alxfw Update devices

9.4 Niekompletna aktualizacja(stare wersje)

Plik aktualizacji zawiera 3 pliki:
 V8xc.fw

* \V8xc_init.bin
* App_NINC_XX.Ixfw

Jesli V8xc_init.bin jest nieobecny, nastepujgca wiadomos¢ zostanie wyswietlona
»aktualizacja nie powiodta sie”

Wszystkie aktualizacje po wersji 5.45 zawierajq wszystkie trzy pliki
skompresowane w jednym pliku.

Incomplete
update

File system is invalid,

please update device with
all provided update files.
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Historia zmian

10 Historia zmian

Pazdziernik 2014

Wydanie wersji 4.9

Listopad 2014

Zaktualizowano rozdziaty 8.5.2,8.5.3

Grudzien 2014

Zaktualizowano rozdziaty 5.3.2, 5.5.1.2, 7.2.1

Styczen 2015

Zaktualizowano rozdziat 5.7.11.3

Styczen 2015

Korekta bteddw, wydanie wersji 4.97a

Styczen 2015

Nowe okablowanie dla PDA oraz GPS port rozdziat 8.4

Marzec 2015

Nowe sekcje dla asystenta termicznego i logbook’u

Maj 2015

Korekta bteddw, wydanie wersiji 5.01e

Czerwiec 2015

Wydanie wersji 5.01f, aktualizacja rozdziatu 8.5.3 oraz 5.7.12.1

Czerwiec 2015

Nowy rozdziat Menu szybkiego dostepu, rozdziat 5.1

Marzec 2016

Kompletne przejrzenie instrukcji, dodanie S10x

Czerwiec 2016

Dodanie rozdziatu o jednostkach, Ostrzezeniach, dodanie OAT do strony
informacyjnej, zaktualizowanie procedur

dla S8x, ostrzezenia gtosowe

Sierpien 2016

Korekta zawartosci angielskiej wersji jezykowej (Podziekowanie dla
Howarda Mills'a)

Sierpien 2016

Dodanie Navbox'u klap
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